VIVO-D203(M) (2 ERREKA

Guia rapida de instalacién y programaciéon Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacion completo. Dicho manual contiene advertencias de
seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalacion en
el apartado “Descargas” de la web de Erreka:

http://www.erreka-automation.com
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Elementos de la instalacion completa

NOTA: este cuadro de maniobra y
es valido para accionadores de

puertas:

batientes (C

correderas ( I
basculantes N
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300),
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Cableado eléctrico

A: Alimentacion general

B/F: Ldmpara destellante con
antena

C: Fotocélulas (Rx / Tx)

D: Selector de llave

E: Accionador

max. 25m

MUY IMPORTANTE: es imprescindible instalar el tope ‘I 4 X 0,5mm2
de cierre [f®, y los topes de apertura [ ’“ax 20m :rsn;(;%lm}\
E255A

Conexionado de la alimentacién y periféricos (valido para todos los casos)
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ST1:
ST2:

DL1:
DL2:
DL3:
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Conexionado de accionadores para puertas batientes
de hoja simple o doble (parametro {30 1)
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Conexién encoder

simple ({0 !

V+: cable marrén
GND: malla

SGN1: cable verde
SGN2: no conectar

i La opciéon 1

Conexion finales

de carrera (L 02)
V+: no conectar
GND: comun (COM)

SGN1: apertura (FCA)

SGN2: cierre (FCC)

230V, 50Hz

G1/G4: cable rojo
G2/G5: cable azul

Conexidén encoder
doble (C03)

V+:
GND:
SGNT1:
SGN2:

cable marrén
malla

cable verde
cable amarrillo

04 no esta disponible para accionadores de puertas
batientes. Si se selecciona £ 104, funcionara como £ 10 1.

VIVO-D203: e—

accionador 1
accionador 2

P25572




Conexionado de accionadores para puertas correderas y basculantes
(parametros 302 y £303)

l Lt b = = I
ST A
ST1: abrir S12 g , , F1
ST2: cerrar sT1 |2 D3 s J J
\ }ej © é @‘ P24 P25
= mam &E MOTOR? @
ENCODER! _~ ENCODERZ o [(@] % E
DL1: LED SGNT1 (encoder) AT o1 b1 PE PwE'el P b1 P1E9 PZEO o P s oon
DL2: LED SGN2 (encoder) A1 nm_u_lnn |-_||q'_mn| ooo ||
DL3 LED SGN1 (FCA) A1 ‘ ...... ‘r ‘, ‘ | \
. — IOTOR{
DL4: LED SGN2 (FCC) A1 o O T |\ ninlE |:||:|| |:||:|| mm rll |_'|]
P1 P2 P3||P4 P5 P6 :'7 P8 o PO P12 Pit PE d1 d2 a3 G7G8 [G9 G10 % N L 1
|%| A4 1A EALR gé H S i @ 2 b §§m o £ POWER 230V =|
Al 0! c1i0¢ Al VIVO-D2OSM:J J__
125V, 60Hz ;
@ @ VIVO-D203: e——
FCC 230V, 50Hz
E1 E1 E2 P255Z3
P13[P14[Ps P P13[P14[Ps|Prg P13[P1a[ s Pie P4 P[P
NEEE B NEEE NEEE B M
ENCODER 1 ENCODER 2 ENCODER 1 ENCODER 2 G1 Cable I’OJO
A1 103 £I04 G2: cable azul
— A1l - A1l
FCC
E1 oo E2 E1 E2 A1: accionador 1
P13|P14|P15|P1g P13[P14|P15 (P16 P13|P14 |P15| P16 13|P14|P15 E1: bornas “ENCODER 1"
SEEE- N E +|2 % SE5EE ' " "
>ENCODER1 >ENCODER2 >EN?O;ERw1E >EN€0§EER2 E2: bornas “ENCODER 2

Conexion encoder
simple (C0 )
Conector E1:
V+: cable marron  V+:

GND: malla GND:

SGN1: cableverde o SGN1:
azul

SGN2: no conectar SGN2:

Conexion finales
de carrera (C102)
Conector E2:

cierre (FCQ)

Conexioén encoder
doble (C103)

Conector E1:

no conectar V+:  cable marrén

comun (COM) GND: malla

apertura (FCA) SGNT1: cable verde o
azu

SGN2: cable amarillo

V+:

Conexion encoder simple y FC (C104)

Conector E1:

GND: malla

SGN1: cable verde o

azul
SGN2:

cable marrén  V+:

no conectar

Conector E2:

no conectar
GND: comun (COM)
SGN1: apertura (FCA)

SGN2: cierre (FCC)

i En puertas correderas ({30¢2) y basculantes (C303), sélo es posible utilizar un Unico motor (M1),
que debe conectarse en las bornas “MOTOR 1”.

Si utiliza encoder simple ({01!, C104) o doble (C1C

"ENCODER 1".

3), conéctelo siempre en las bornas

Si utiliza finales de carrera (C 702 o £ 104), conéctelos siempre en las bornas “ENCODER 2".




Conexionado de EPS1 con parametros Ab02 y Abl3

1= Si desea utilizar la tarjeta EPS1 con los parametros Ab2 o AbO3 (vea la tabla de la pagina 8), realice las
conexiones como se muestra en la figura siguiente.

DL2 DL1
DL1: LED rojo, contacto L1-COM
a RL1 o0 DL2: LED verde, contacto L2-COM
— COM F1
L1 RL2
L2
L]

P255Z5

Indicaciones del display

= Tras 15 minutos sin tocar ninguna tecla, el display D1 D2 D3 D4
muestra un segmento horizontal en D4. Se encendera
al tocar cualquiera de los pulsadores ESC, ENTER, UP,

DOWN.
B8, U 563
D1y D2 (estado de la puerta): LoJ¢ pon zLo]
CL (fijo) Puerta cerrada -
LL (parpadeando)  Puerta cerrando
n . -
::':3 (fijo) Puerta ab|§rta D3 y D4 (mensajes de error):
"l,_ (parpadeando)  Puerta abriendo LY Dispositivo de seguridad en apertura activado
PL (parpadeando)  Puerta peatonal cerrando - , . . . .
. . LS Dispositivo de seguridad en cierre activado
PO (ijo) Puerta peatonal abierta - o o _
p . L9 Banda mecénica o resistiva activada
U (parpadeando)  Puerta peatonal abriendo e
XX (cuenta atréas) Puerta en espera ' Fallo encoder motor 1
Se0P Accionador desbloqueado EC Fallo encoder motor 2
| P
PR (fijo) Pausa (maniobra no finalizada) F 1 Limite de fuerza motor 1 rebasado
rS (fijo) Puerta haciendo reset (buscando F2 Limite de fuerza motor 2 rebasado
posicion de cierre)
HP. (fijo) Modo Hombre presente
I En puertas batientes, {4 se refiere a la fotocélula interior, y {5 a la
exterior (en lugar de apertura y cierre, respectivamente).
Seleccion del tipo de puerta ({3)
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Seleccion del nimero de accionadores ({3); sélo en puertas batientes ({30 )
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Comprobacion y cambio del sentido de giro del accionador A1-A2 (C ! - {2)

i Esta operacion solo es necesaria si el accionador A1-A2, al hacer reset (- 5), cierra la hoja en lugar de abrirla.

1 En el paso ], compruebe el sentido de giro mediante ST1 (abrir) y ST2 (cerrar). Mediante £ ! se activa el
accionador 1y mediante L& se activa el accionador 2.
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Grabacion del codigo de radio para apertura total, P | (s6lo con receptor RSD, {80 !)
1 Sj utiliza un receptor distinto al RSD, consulte sus propias instrucciones.
= Antes de comenzar la grabacion, selccione la opcion £83 | (receptor RSD).
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Grabacion del cédigo de radio para apertura peatonal, P2 (sélo con receptor RSD)

1= El procedimiento es analogo al de apertura total, pero empleando el parametro P2 en lugar de P 1.




Grabacion del recorrido (todos los casos)

A Antes de realizar la grabacion del recorrido, es necesario instalar el tope de apertura y cierre
(consulte el manual del accionador).
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BB Con puerta basculante y
paro suave, pulse de
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velocidad lenta a rapida.
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Iniciar la apertura de la
hoja 2 con ST1:

J §|: ST1
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[ Iniciar el cierre de la
hoja 2 con ST1:
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il Iniciar el cierre de la
hOJa 1 con ST1:
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Con puerta basculante
y paro suave, pulse de
nuevo ST1 para pasar de
velocidad lenta a rapida.
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@A La puerta realiza la
maniobra de
aproximacion (cierra
para grabar el punto de
cierre).

Bl niciar paro suave hoja 1
con ST1
(solo con CRD 1 o £ROS):
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Iniciar paro suave hoja 2
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continuacion se
muestra el procedimiento
con una puerta batiente.
Para puertas correderas o
basculantes, proceda de
forma similar.

Finalizar la apertura de la hoja 1 con ST1:

IEn cualquier caso, se
realiza de forma
automatica al alcanzarse
el tope de apertura (con

rann ranoa r 'II'I3
Loiuyg, Loiga, | (6]
C4) o el FCA (con
C02 o L0Y)

Finalizar la apertura de la hoja 2 con ST1:

i En  cualquier caso, se
realiza de forma
automatica al alcanzarse
el tope de apertura (con

Ca00, Ch0y, €03 o
E’IEI'-I) o el FCA (con
02 o C1104).
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Finalizar el cierre de la hoja 2 con ST1:

5 En  cualquier caso, se
realiza de forma
automatica al alcanzarse
el tope de cierre (con

oo €y o3
LUy, Ligl, Liu (0]
C4) o el FCC (con
02 0 £704

Liuc OL iU )

N
) '
s1/'1 JL [

Finalizar el cierre de la hoja 1 con ST1:

IEn cualquier caso, se
realiza de forma
automatica al alcanzarse
el tope de cierre (con
C80, €30 0703 o
CY) o el FCC (con
C02 o 0104,

H\f 1 [ ]
; \
ST1

u241v

i Durante las maniobras de grabacion, el sistema de
seguridad antiatrapamiento permanece funcionando.

15" La apertura peatonal se programa mediante £3, por lo que
no se tiene que grabar el recorrido de dicha apertura

peatonal.

1 En maniobra basculante y la fotocélula de Cierre S
activada, si detecta obstaculo durante la grabacion, lo
considerara como punto a partir del cual debe activarse
la sombra de fotocélula. Funciona sélo con Apertura

Comunitaria (RS0 ).




Tabla completa de programacion (l)

- Opcién pre- :
D1 | D2 | Parametro D3 | D4 determinada Opciones o valores
C | § | NUmero de accionadores o | c o1 0 I un accionador,
02: dos accionadores (sélo disponible con £30 1)
! | Sentido de giro del accionador 1| 8 = ot 0 I sentido A, 02: sentido B. Comprobar el sentido
(también cambia el accionador 2) pulsando ST1 (abrir) y ST2 (cerrar)
2 | Sentido de giro del accionador2 | O | c ot 0 I sentido A, 32: sentido B. Comprobar el sentido
(también cambia el accionador 1) pulsando ST1 (abrir) y ST2 (cerrar)
3 | Tipo de puerta g | t..3 0! 0 I: batiente, 0¢2: corredera, 83: basculante
4 | Dispositivo de seguridad en| G, } | &1 0o 00: no instalado,
apertura (fotocélula) I0: sin testeo, |1 con testeo
S | Dispositivo de seguridad en |0...2 | &, ! oo 030: no instalado,
cierre (fotocélula) I0: sin testeo,
Fotocélula de cierre con £528 o i I: con testeo,
£52 {,también impide el inicio de 20 sin testeo,
la apertura de la puerta ¢ ! con testeo
& | Electrocerradura / electroiman | 0.4 | §..M oo 00: no instalados
ccan fcun iX: electrocerradura sin impulso de retroceso.
£630 y UBYU sirven para Tiempo de electrocerradura programable: 3
gestionar un relé externo a segundos con X=0 (por defecto), 3,5s con X=1,
24Vdc, conectado en las bornas 4s con X=c, 4,5s con X=3, 5s con X=4.
P11-P12. La alimentacion de los 2X: electrocerradura con impulso de retroceso.
- Tiempo programabale (electrocerradura /
electrqlmane_s debe Ser externa retroceso motor): 4,5/1,5 segundos con X=0
(3 traves de dicho rele) y se debe (por defecto), 5/2s con X={, 5,5/2,5s con X=¢,
dimensionar en funcién de los 6/3s con X=3, 6,5/5s con X=4.
electroimanes utilizados. 30 electroiman sin impulso
43: electroiman de caida
1 | Encoder / Finales de carrera g | 0.M oo 00: no instalados; 0 I: con encoder simple;
nJ. ; .
El conexionado depende del tipo Ge: con finales de carrera;
de accionador seleccionado d3: con encoder doble; _ ,
(C304, £302 0 £303); vea el 04: con encoder y finales de carrera (no disponible
correspondiente esquema con £30 | seleccionado);
eléctrico
8 | Tarjeta de radio g e 0e 0 I tarjeta RSD (no decodificadora);
0¢: tarjeta decodificadora de dos canales
9 | Banda de seguridad o = 01 0 I mecanica; 0¢2: resistiva 8k2
A | Paro suave o | 0.3 ot 00: sin paro suave;
0 I: paro suave en apertura y cierre;
0c: paro suave en apertura;
£3: paro suave en cierre
P ! | Grabacion radio apertura total n Graba cédigo y canal apertura total
¢ | Grabacion radio apertura n Graba cédigo y canal apertura peatonal
peatonal
3 | Grabacion recorrido de la puerta| o n Graba las maniobras segun la configuracién TR
F ! | Orden de marcha mediante| 0 | 0.4 ot 00: ST1y ST2 sin efecto, las ordenes de marcha se
pulsadores ST1y ST2. realizan mediante radio (canal 1: apertura-
Con F 10 tes posible mantener la cierre total, canal 2: apertura-cierre peatonal)
puerta abierta (total o peatonal) 0 1: ST1 apertura-cierre total, ST2 apertura-cierre
manteniendo pulsados ST1 o peatonal _
ST2 respectivamente. Esto oe: ST1 apertura total, ST2 cierre total
permite utilizar programador 03: hombre presente (el display indica HP.);
horario combinado con Fé y/o 04 hombre presente en cierre
F4 = 00,
¢ |Modo de funcionamiento|3.5.| 8..9 0o 00: modo semiatomatico
semiautomatico o automatico y 0 - modo atomatico y tiempo de espera 1 segundo;
tiempo de espera (en segundos) o ,
en modo automatico 53: modo atomatico y tiempo de espera 59 seg.;
.0: 1 min. 0 seg,
..., maximo 4 minutos
3 | Apertura peatonal (%) 0.8 0.9 40 00: no realiza apertura peatonal,
10: 10% de la apertura total, etc
4 | Modo de cierre peatonal 0.5/ 0.9 i 00: modo semiautomatico
0 - modo automatico y tiempo de espera 1 segundo;

— LN
wo

: modo automatico y tiempo de espera 59 seg.;

.
.

1 min. 0 seg;
..., maximo 4 minutos




Tabla completa de programacion (y II)

. Opcion pre- :
D1 | D2 | Parametro D3 D4 determinada Opciones o valores
A | 0 | Lampara destelleante o = 0l 0 ¥ salida con tension, sin preaviso
0¢: salida con tensién, con preaviso
! | Tiempo de luz de garaje 0.5.] 0.9 03 03 = 3seg,;
598 = 59seg.;
2.5 = 2 min. 50 seg;
....; maximo 4 minutos
2 | Velocidad de la puerta ] 1.9 0s g - minimo,..., 89: maximo
3 | Velocidad en paro suave 0 1.9 0s 0 I minimo,..., 09: méximo
S | Retroceso tras el cierre (evitaque | 8 | 8.5 0o 00: sin retroceso;
el accionador se agarrote en el
tope) 0S: retroceso maximo
b |Par/fuerza méaxima de|2..9]| 2.9 55 22: nivel 2 en apertura y nivel 2 en cierre;
atrapamiento (nivel de aumento 34: nivel 3 en apertura y nivel 4 en cierre;
respecto a la nominal)
El digito D3 permite ajustar el 65: nivel 6 en apertura y nivel 5 en cierre;
nivel durante la apertura;
El digito D4 permite ajustar el 99: nivel 9 en apertura y cierre
nivel durante el cierre
1 |Paso por fotocélula (de| 0 |OC..2 0e 80: no afecta al tiempo de espera
apertura o de cierre) durante 0 I: cierre inmediato al liberar las fotocélulas
tiempo de espera (s6lo en modo o .
automatico) 0¢: reinicia el tiempo de espera
8 |Efecto de los pulsadores ST1-| O | 0. ac 00: no tienen efecto durante la espera
ST2 durante tiempo de espera 0 I: producen cierre tras 3 segundos
(sélo en modo automatico) 0¢: reinician el tiempo de espera
9 | Modo de apertura i .3 oe 0 - apertura comunitaria
02: paro alternativo semiautomatico
03: paro alternativo automdtico (si_esta
seleccionado F200, AS03 pasa a ser A902)
A | Desfase entre hojas en apertura | 3..9 | C...9 ce 00: sin desfase en apertura ni en cierre, (aplicar
y cierre s6lo en puertas sin solape);
i I: desfase minimo en apertura (1 segundo) y
cierre (1 segundo)
23: desfase de 2 segundos en apertura y de 3
segundos en cierre
93: desfase maximo en apertura (9 segundos) y
cierre (9 sequndos)
b | Uso del conector de tarjeta EPS1 | O | 8.3 oo 00: uso para seméaforo estandar;
Para los parametros Ab0c y AbD3 ,
utilice la tarjeta EPS1 0¢: contacto NC con puerta abierta (L1-COM),
puenteando las bornas de con puerta cerrada (L2-COM) o
entrada de red, en vez de 03: impulso Abrir 1 segundo (L1-COM) al iniciar
conectarlas a la red (ver apertura) y Cerrar 1 segundo (L2-COM) al
esquema “Conexionado de iniciar el cierre. Permite activar otro cuadro.
EPS1 para Rb82 o AbD3").

N | 0§ | Clave blogueo de programacion | O o, Y La opcién predeterminada es 8008 (sin clave). Si
Si utiliza clave, asegurese de cambia cualquier cifra, se considera clave.
recordarla, para futuros accesos Seleccione la clave deseada (comenzando por D1)
a la programacion mediante UP y DOWN. Presione ESC para

cancelar o ENTER para confirmar y pasar a D2, y
asf sucesivamente.

! | Maniobras totales realizadas X X Indica los cientos de ciclos realizados (por
ejemplo, 68 indica 6.800 ciclos realizados)

2 | Maniobras parciales realizadas X X Indica los cientos de ciclos realizados. Es posible
reiniciarlo pulsando simultdneamente ST1, ST2 y
ENTER.

£ | O |Comunicacion ftp 0 n Comunicacion inmediata con el servidor
! | Intensidad de la sefial GSM X X Indica la intensidad de la sefal




VIVO-D203(M) (2 ERREKA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d’installation complet. Cette notice contient des avertissements
de sécurité et d'autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez télécharger le manuel
d’installation dans la section « Téléchargements » du site web d’Erreka:
http://www.erreka-automation.com

AVERTISSEMENT

Eléments de I'installation compléte

REMARQUE: cette armoire de y
commande est valable pour les

actionneurs de portes:

battantes (C3C 1),

302), |
303). N

[}

coulissantes (
basculantes (

[}

m RG-S%/U
U ) max. 5m
\; By fF

[B]2 X 0,5 mm?2

Cablage électrique

A: Alimentation générale

B/F: Feu clignotant avec
antenne

C: Photocellules (Rx/Tx)

D: Sélecteur a clé

E: Actionneur

max. 25m

TRES IMPORTANT: il est indispensable d'installer la ‘I 4 X 0,5mm2
butée de fermeture [f8 et les butées d'ouverture [ . max 20m ?n;(;%lm}\
E255A

Connexion de I'alimentation et des périphériques (valable dans tous les cas)

- - + BAT (24Vdc)
EPS1: carte pour feux (avec le HEANT %]g E F:z ﬂ‘_‘
parametre RbO0). Consultez R.E. P8 outs 1
d i ; © O z2 g

autres options sur la page 16 oo 58 o o @ § 3
(parametres ALDR et ALD3). ot oo |_H B

EPS1 E /\/\\
E o BATTERY

CHG
; B B DL16
CN22 0000009
AUX ~ \_ DL14 ig @ H I
(24Vdc, 2A) + @ g F1 LB/LR

ST1: ouvrir + m\ h!
Frr ] = B
ST2: fermer - Jee ) = i |—|
ST1 |ences <l ENCODER? &JE |(@] % @ M
ST2 B % 5 ZE iz 22 ZE ZE 1T U 2%5 G4 G5 G6 [—1 VIVO-D203:
DL6: LED ST1 gggg gggg E‘I;j;j oon 230V,
I
DL8: LED ST2 | L L | | GJ DEST. 125V
DL13: LED marche radio 5. fg s sron ’—=‘ max. 60W VIVO-D203M:
DL14: LED batterie oapiogoonbainal ooo e (esists)
DL15: LED 12Vdc et Ll | olel 8L ])'00°2
DL16: LED réseau A-Eﬂ LIt
GND = VIVO-D203:
o L ¢ 230V,50Hz
_@L VIVO-D203M:
S. EXT STop E\(; 125V, 60Hz
A-P_L (12vae) @‘ VIVO-D203:
GND & 230Vac, max 2.300W
L e VIVO-D203M: (résistifs)
_@L SCA (24Vdc) LG 125Vac, max 1.250W
S.INT P2557




ST1:
ST2:

DL1:
DL2:
DL3:
DLA4:

Connexion des actionneurs pour portes battantes
a vantail simple ou double (paramétre {30 1)

Lt b = = I
= O AR
ouvrir |"='_—|ST2 @ 9 F1
fermer _ DH o) s o
b og. |0 P U
(o] MOTOR2
ENCODERT _  ENCODER2 2 [(@] s @ E
L2232 222z [t M G4 G5 GE
LED SGN1 (encodeur/FCA) A1 P13 Pid Pis P16 P17 Pia pis p20 |21 P22 P23 oo
LED SGN2 (encodeur/FCC) AT elninjelyajninye| aiuje o e
LED SGN1 (encodeur/FCA) A2 \U\_ R '
\ I0TOR1
LED SGN2 (encodeur/FCC) A2 IR | ] Tola ool [ool mon
AR o PO PO (PT1P2 d1d2ca ares fescio  EZ[N (1
|5,{|_|£¢ Gt |ER | EIENE 3 @ 2] e H Ve PONER 230V

A1l A2

20

P13|P14 P15 |P1 P13|P14 (P15 |P16}
2 2

AE 5|3
M MR
ENCODER 1 ENCODER 2

A1l

P14

o
=
5

P13|P14 [P15|P1

il

O | G
MNEEE
ENCODER 1

P13

+
>

ENCODER 2

P14

o
=
S

13
+

> |5
EN

P15

&,
&

P14

P15

P13 (P14

o
=

P15
ool g, +

G,
8% M
CODER 1 ENCODER 2

=)
=

A2

P16
=

Connexion encodeur
simple (C10}

V+: cable marron
GND: maille

SGN1: cable vert

SGN2: ne pas connecter

Connexion fins
de course (£ 102)

V+: ne pas connecter
GND: commun (COM)
SGN1: ouverture (FCA)
SGN2: fermeture (FCC)

230V, 50Hz

Al:
A2:

G1/G4: cable rouge
G2/G5: cable bleu

Connexion encodeur
double (C103)

V+: cable marron
GND: maille
SGN1: cable vert
SGN2: cable jaune

iz L'option C104 n'est pas disponible pour les actionneurs de portes
battantes. Si L 104 est sélectionné, le fonctionnement sera comme £ 10 1.

N VIVO-D203M:J
125V, 60Hz

VIVO-D203: e—

- III—

actionneur 1
actionneur 2

P25572

10




Connexion des actionneurs pour portes coulissantes et basculantes
(parametres {302 et £303)

Lottt ed = = I
00 [/ A
ST1: ouvrir ST2 o 9 F1
ST2: fermer DL1 [,r°£f=°_5| DL3 DL 0
ST1_| =4 |
plel g P24 P25
o3 MOTOR2
ENCODERT _  ENGODER2 _ i [(@] % @ E
+ 2858, 4 20,8 |FT
DL1: LED SGNT (encodeur) Al s b b, i o o [ 2 100
DL2: LED SGN2 (encodeur) A1 BInlelz |-_||q'_mn| ooo N
DL3: LED SGN1 (FCA) At Ltlr' i | Ry
DL4: LED SGN2 (FCC) AT — D) | | e
( ) IH_HIIIIIIIIIIIII_\I—I |:|||:||:|| nl-“:l |:||:|| |:||:|| mm nl I'_l‘l
PI P2 B3 |IP4 PS5 PG |PT P8 EEP9 P12 P11 PE 1 d>cs G768 |69 G1o EIn L L
|5| A4 1A EALR g% 3 1 @ 2 p gfw b £ Plowm»zsov’I
A1 0 Coe A1 VIVO-D203M:J J__
125V, 60Hz =
@ @ VIVO-D203: @1 | T
FCC 230V, 50Hz
E1 E2 E1 E2 P25573
P13 (P14 PJS I(’VWG P13(P14 PJS 2‘16 P13|P14 Fl15 I{’JG P14 P_15 [’J
SNHEEIE NHEE SNEEIE SHEEE
ENCODER 1 ENCODER 2 ENCODER 1 ENCODER 2 G1 Céble rouge
rana u G2: cable bleu
A1 [N o | 1 A1
FCC
E1 oo E2 E2 A1: actionneur 1
P13 (P14 P_15 I{’JG P13(P14 P_15 EWG P13|P14 PJS Em 13|P14 p_15 P E1: bornes “ENCODEUR 1"
oo B R |8l 3185 E2:  bornes “ENCODEUR 2"
Connexion encodeur Connexion fins Connexion encodeur Connexion encodeur simple et FC (€ 104)
simple (C0 V) de course (C102) double (C103) P
Connecteur E1: Connecteur E2: Connecteur E1: Connecteur E1: Connecteur E2:
V+: cable marron V+: ne pas connecter V+: cable marron V+: cable marron V+: ne pas connecter
GND: maille GND: commun (COM) GND: maille GND: maille GND: commun (COM)
SGN1: cable vert oubleu SGN1: ouverture (FCA) SGNT1: Ezléble vert ou SGN1: gl%ble vert ou SGN1: ouverture (FCA)
eu eu
SGN2: ne pas connecter SGN2: fermeture (FCC) SGN2: cable jaune SGN2: ne pas connecter SGN2: fermeture (FCC)

" Dans le cas des portes coulissantes (C302) et basculantes (£303), il est seulement possible
d'utiliser un moteur (M1) et ce dernier doit étre connecté aux bornes “MOTEUR 1”.

Si vous utilisez un encodeur simple (L0 !, £104) ou double (C03), connectez-le toujours aux
bornes “ENCODEUR 1".

Si vous utilisez des fins de course (C102 ou

“ENCODEUR 2”.

(]
[}

04), connectez-les toujours aux bornes

1
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Connexion de EPS1 avec les paramétres Ablc et Rb03

1 Si vous souhaitez utiliser la carte EPS1 avec les paramétres AbO2 ou AbD3 (consultez le tableau de la page
16), effectuez les connexions tel que cela est indiqué sur l'illustration suivante.

DL2 DL1
a rL | €
— com F1
L1 RL2
L2
L]

P255Z5

DL1: LED rouge, contact L1-COM
DL2: LED vert, contact L2-COM

Indications du display

I Si aucune touche n'est sélectionnée pendant 15
minutes, I'écran affiche un segment horizontal sur D4.
Il s'allumera si I'un des boutons-poussoirs ESC, ENTER,
UP ou DOWN est sélectionné.

D1 et D2 (état de la porte):

(]
[y

tL
oP
oP
PC

PO

c

(fixe)
(clignotant)
(fixe)

(clignotant)
(clignotant)

(fixe)
(clignotant)

XX (compte & rebours)
Se0P

PR (fixe)

rS (fixe)

HP.

(fixe)

Porte fermée

Porte en train de se fermer
Porte ouverte

Porte en train de s'ouvrir

Porte piétonniére en train de se
fermer

Porte piétonniére ouverte

Porte piétonniére en train de
s‘ouvrir

Porte en attente

Actionneur débloqué

Pause (manceuvre non terminée)

La porte est en train d'effectuer
un reset (recherche de la position
de fermeture)

Mode homme présent

D1 D2 D3 D4

UP oc
uJ DOWN ng

-

D3 et D4 (messages d'erreur):

cu
)
t9
£
Ec
Fi
Fe

M141C

Dispositif de sécurité en ouverture activé

Dispositif de sécurité en fermeture activé
Bande mécanique ou résistive activée

Défaut encodeur moteur 1
Défaut encodeur moteur 2
Limite de force moteur 1 dépassée
Limite de force moteur 2 dépassée

i Dans les portes battantes, CH concerne la photocellule intérieure et {S concerne
I'extérieure (au lieu de la photocellule d'ouverture et de fermeture, respectivement).

_
I- =

Q0

Sélection du type de porte (L3)

\ ]
i
L\
/

Q0

. % 7 .
moown.u Q uJDOWNLu @
g s
P141A P141B
|-,

A Sélectionnez le type de
porte:

. battante
: coulissante
: basculante

N141E

._
=
Zor
=
——
1~

N141C

N141G

N141D

P141H




Sélection du nombre d'actionneurs (C3); seulement pour les portes battantes ({30 1)

\
Il i
L L
o Q ! [eNa)
@
O go EEH (038 o E2
[e] .
P241A ©e P241B
\m|=/my
r ‘lj'l ] B [r l-l/ll:l
[ [y i LILUI|C
2 ‘/l [=\= / -

a—a

UP
4
% E
ol DOWN ok & DOWN m
&8 . Q
. o
:
5

P241E P241F

=y
=
|
-

—
—=L
|
=\
—
—

.

D
b
s = o

59
]
ESC
=]

=]

=

=
ENTER

q
a

e_op

[F
@
P241C

P241G

1
2
=

—
-—
=
_—
—

| |

]

D

b
q

Cc
d

]
ESC
=]
=]
=
=
ENTER
]

q
d
W
f
P
>/ d

o)
D

D
90

]
ESC
=]
=]
=
=
ENTER
e
0]

(¢ spuge 0]

o}
q
de

P241D

P241H

Vérification et changement du sens de rotation de I'actionneur A1-A2 (C | - {2)

1= Cette opération n'est nécessaire que si I'actionneur A1-A2 ouvre le vantail au lieu de le fermer pendant le reset (rS) (r5).
15 Dans |'étape ] , vérifiez le sens de rotation avec ST1 (ouvrir) et ST2 (fermer). Avec L !, vous activez |'actionneur 1 et

avec L2, vous activez |'actionneur 2.

\
i Nul
Ll L[
. Q ! Q0
20 U o R, UP o
O i pow wf_a o gy %f;a
i g
oo P141A 2P P1418
[/ \let
I~ :\w/u 1 6 (i) Iy
| o) R
o)==\ \

R141E R141F

R141C

R141G

—T T C]
[ ]
L ,”L‘ 1 STZEPQ
= \
ST1
—= UP
cpe [ il KA
ﬁow% ( e
~
v R241D
B [
e
=3
T .
ﬁDOWN%
g™ R =g

P141H

Enregistrement du code radio pour ouverture totale, P | (seulement avec récepteur RSD, {80 )

15 Si vous utilisez un récepteur différent du RSD, consultez le mode d’emploi correspondant.

i Avant de commencer I'enregistrement, sélectionnez I'option C80

1~ ["(
L
L L
. (@) ! ~
. e
o] ¢ (
Q . 3 L)
! UP” B =8, UP e
]
©, uJDOWNﬁ &DOWN%
J . O 0 (el e] O 0
—5
P141A o e $1418
6]

.-./7
0 P-'L 1
I /Il \l

g

oUPm
0 LIJDOWN\.u

S141E S141F

g —lj |

P
D

0]

P
d

P
0]
ESC

O§ =
=
ENTER

20

f@

—

0]

e
ae

j

—
o —_
N
=\

—

-

-t

= I

@

Qe
aQ

@

UP
\I\@_ju DowN \.u-

" > 9}

s141C

S141G

! (récepteur RSD).

P141H

Enregistrement du code radio pour ouverture piétonniére, P2 (seulement avec récepteur RSD)

1= Le procédé est le méme que pour 'ouverture totale, mais le parameétre employé est P2 au lieu de P 1.

13
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Enregistrement du parcours (dans tous les cas)

A Avant d'effectuer I'enregistrement du parcours, il est nécessaire d'installer la butée
d’ouverture (consultez la notice de I'actionneur).

-
i

D
D

g0
.:.

D

D
q
a

de=p= T

e
]
ESC
ENTER

E‘il(;x

1

=
—

o]
-
-

.

D)
b

25
a2 UP o
° 01O wi
7] = 7>
uDOWNEE
o o )
%
2
TIHE

Q0
lop o]

HE Démarrer I'ouverture du
vantail 1 avec ST1:

g ! '

ST/'l ]*[
U255G

BB Dans le cas d'une porte
basculante avec ralentissement,
appuyez a nouveau sur ST1
pour passer d'une vitesse lente
a une vitesse rapide.

Démarrer |'ouverture du
vantail 2 avec ST1:

\
-
&

_t§|: ST1

U141K

Démarrer la fermeture
du vantail 2 avec ST1:

A

N
A @\5/

ST1

U141N

Démarrer la fermeture
du vantail 1 avec ST1:

Y O
AR
<)

ST1

JF::::::}[
u255T

Dans le cas d'une porte
basculante avec
ralentissement, appuyez a
nouveau sur ST1 pour
passer d'une vitesse lente a
une vitesse rapide.

WiRiE
= \‘g_l i

q
d

ENTER
G
0]

o Y
@

E—jq

K2 Fu o S

/\
o0

u2550

\
s
l! ) i
L
/l i
T
B, UP e
(53t oy £
o0 S1418
@ La porte réalise la
manceuvre

d'approximation (elle se
ferme pour enregistrer
le point de fermeture).

Bl Commencer le
ralentissement du
vantail 1 avec ST1
(seulement avec CRG !
ou CRG2):

N,; R [
&
ST1 \ |:

Démarrer le ralentissement
du vantail 2 avec ST1
(seulement avec CARO 1 ou

CRGO):
. A V)
@\(‘
/\I[ ‘/
- ST1

u141L
Démarrer le ralentissement
du vantail 2 avec ST1
(seulement avec A3 t ou
CRO3):
A V]
Nl
1 =
\[ ST
U241R
Démarrer le ralentissement
du vantail 1 avec ST1
(seulement avec CRO 1 ou
CRO3):
S -
)
ST1

u241U

il
Lo
Q (&) UP Q o)

]
ESC
I=
s
=
=
ENTER
0]

-9
a

(¢ puye 8}

SIS
(9
a

U141P

\
B o
]

/

I Q0
5
a2 UP o
—5
(55 o 7
o =gl powN & @
— a
5
O, ~
© s141C
|—/.

illl
e}

\ I

T141H

i)
IL [In]
S [6) UPL% 5
ﬂow%

T141D

IZ e procédé a suivre avec

une porte battante est

indiqué ci-dessous.

Pour les portes coulissantes
ou basculantes, procédez

de la méme facon.

Terminer |'ouverture du vantail 1 avec ST1:

i Dans tous les «cas, le
procédé se réalise
automatiguement lorsque
la butée d'ouverture est
atteinte (avec £00, C10 1,
C03 ou 04 ou le FCA

(avec £0¢2 ou £0Y).

Terminer |'ouverture du vantail 2 avec ST1:

i Dans tous les «cas, le
procédé se réalise
automatiguement lorsque
la butée d'ouverture est
atteinte (avec £700, C10 1,
£103 ou £04) ou le FCA

(avec £10¢2 ou £04).

A .
e
*ef@J '
ST1
j======}[
uU241J
NS

U241

Terminer la fermeture du vantail 2 avec ST1:

i Dans tous les «cas, le
procédé se réalise
automatiquement lorsque
la butée de fermeture est
atteinte (avec £700, C10 1,
I £ 104) ou le FCC

CW03oulD
(avec £10¢ ou C104).

%«

M

[

u241s

Terminer la fermeture du vantail 1 avec ST1:

i Dans tous les cas, le
procédé se réalise
automatiquement lorsque
la butée de fermeture est
atteinte (avec C100, C10 ¢,
C103 ou £84) ou le FCC

(avec £10¢2 ou C04).

¥ Pendant  les

manaoeuvres

.

1)

[

u241v

d'enregistrement,

le

fonctionnement du systéme de sécurité anti-coincement

est conservé.

K | 'ouverture piétonniére est programmée avec F3, c'est
pourquoi il n'est pas nécessaire d'enregistrer le parcours

de cette ouverture piétonniére.

5" Dans la manceuvre basculante et avec la photocellule de
fermeture LS activée, si un obstacle est détecté pendant
I'enregistrement, il sera considéré comme un point a partir
duquel il faudra activer I'ombre de la photocellule.

Fonctiormement
communautaire (RS0 1).

uniguement

avec

Ouverture




Tableau complet de programmation (l)

N Option .
D1 | D2 | Parameétre D3 | D4 prédéterminge Options ou valeurs
C | 8 | Nombre d'actionneurs ] = 0! 0 I un actionneur,
02: deux actionneurs (seulement disponible avec £30 1)
! | Sens de rotation de I'actionneur | O = o1 0 I sens A, 82: sens B. Vérifier le sens en appuyant
1 (I'actionneur 2 change aussi) sur ST1 (ouvrir) et ST2 (fermer)
Z | Sens de rotation de I'actionneur | 0 | c i 0 1 sens A, 8¢: sens B. Vérifier le sens en appuyant
2 (I'actionneur 1 change aussi) sur ST1 (ouvrir) et ST2 (fermer)
3 | Type de porte g | t..3 0 O I: battante, 02: coulissante, 03: basculante
4 |Dispositif de sécurité en| 0,1 | 0,1} ] 00: non installé,
ouverture (photocellule) i0: sans test, ! avec test
S |Dispositif de sécurité en|8...2| 0,1} 0o 00: non installé,
fermeture (photocellule) I0: sans test,
La photocellule de fermeture i I avec test,
avec £620 ou [52 ! empéche 20 sans test,
également le démarrage de c I avec test
['ouverture de la porte
& | Electroserrure / électro-aimant 0.4 0.4 0o 00: non installés
i - IX: électroserrure sans impulsion de recul. Temps
£630 et CBY0 permettent de d'électroserrure programmable: 3 secondes avec
gérer un relais externe a 24Vdc, X=0 (par défaut), 3,55 avec X= |, 4s avec X=¢, 4,55
connecté aux bornes P11-P12. avec =3, 5savec X=4.
L'alimentation des électro- 2X: électroserrure avec impulsion de recul. Temps
. A . programmable (électroserrure / recul moteur):
aimants d0|t_ €tre exterlneA (a 4,5/1,5 secondes avec X=0 (par défaut)), 5/2s
travers ce relais) et elle d_0|t étre avec X=1, 5,5/2,5s avec X=2, 6/3s avec X=3, 6,5/
dimensionnée en fonction des 5s avec X=4.
électro-aimants employés. 30: électro-aimant sans recul
4O: électro-aimant de chute
1 | Encodeur / Fins de course g | 0.M oo 00: non installés; 8 . avec encodeur simple;
na. ; .
La connexion dépend du_type Ue: avec fins de course;
d'actionneur sélectionné (C30 1, 23- avec double encodeur; _
£302 ou £383); consultez le 04: avec encodeur_ et fins de course (non
schéma électrique correspondant disponible avec £30 | sélectionné);
8 | Carte radio 0 = oc 0t carte RSD (non décodeuse);
02: carte décodeuse a deux canaux
9 | Bande de sécurité ] | c ot 0 - mécanique; O¢2: résistive 8k2
A | Ralentissement g | 0.3 ol 00: sans ralentissement;
O I: ralentissement en ouverture et fermeture;
0c: ralentissement en ouverture;
£3: ralentissement en fermeture;
P ! | Enregistrement radio ouverture totale o n Enregistre code et canal ouverture totale
C | Enregistrement radio ouverture piétonniere | o A Enregistre code et canal ouverture piétonniere
3 | Enregistrement du parcours de laporte | @ n Enregistre les manceuvres selon la configuration LR
F ! | Ordre de marche avec lesboutons-| O | 0.4 ot 00: ST1 et ST2 sans effet, les ordres de marche se
poussoirs ST1 et ST2. réalisent par radio (canal 1: ouverture-
Avec F 101 il est possible de fermeture totale, canal 2: ouverture-fermeture
maintenir la porte ouverte (totale o piétonniere)
ou piétonniére) en appuyant U I ST1 ouverture-fermeture totale, ST2 ouverture-
respectivement pendant quelques a fermeture piétonniere
secondes sur ST1 ou ST2. Cela et ST1 ouverture totale, ST2 fermeture totale
permet d'utiliser un 03: homme présent (le display affiche HP.)
programmateur horaire combiné 04: homme présent en fermeture
avec F2 et/ou F4 # 00,
2 | Mode de fonctionnement semi- | 3..5. | 0...9 a0 00: mode semi-automatique
automatique ou automatique et 0 ! mode automatique et temps d'attente 1 seconde;
temps d'attente (en secondes) en , .
mode automatique 59: mode automatique et temps d'attente 59 sec.;
t.0: 1 min. 0sec;
..., maximum 4 minutes
3 | Ouverture piétonniéere (%) 0.8/ 8.9 40 00: ne réalise pas d'ouverture piétonniere,
i0: 10% de I'ouverture totale, etc.
4 | Mode de fermeture piétonniere | 8..5] 8..8 ao 00: mode semi-automatique
0 ! mode automatique et temps d'attente 1
seconde;
59: mode automatique et temps d'attente 59 sec.;

.0: 1 min. 0 sec;

..., maximum 4 minutes
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Tableau complet de programmation (et Il)

& Option .

D1 | D2 | Parameétre D3 | D4 prédéterminée Options ou valeurs

A | 0 | Feu clignotant d e ol 0 I: sortie avec tension, sans préavis
02: sortie avec tension, avec préavis

! | Temps de lumiére de garage 0.6.18.9 03 03 = 3sec;
59 = 59sec,;
2.5 = 2 min. 50 sec;
..., maximum 4 minutes

c | Vitesse de la porte o 1.9 as g & minimum,..., 89: maximum

3 | Vitesse en arrét doux ] 1.9 0s g & minimum,..., 89: maximum

S | Recul apreés la fermeture (cela| 8 | 8..5 oo 00: sans recul;
évite que l'actionneur reste
blogué dans la butée) 0S: recul maximal

b | Couple/force maximal de|d..9 2.8 5% 22: niveau 2 en ouverture et niveau 2 en fermeture;
coincement (niveau 34: niveau 3 en ouverture et niveau 4 en fermeture;
d'augmentation par rapport a la
valeur nominale) 6S: niveau 6 en ouverture et niveau 5 en fermeture;
Le chiffre D3 permet d'ajuster le
niveau pendant I'ouverture; 99: niveau 9 en ouverture et fermeture
Le chiffre D4 permet d'ajuster le
niveau pendant la fermeture;

1 |Passage par photocellule| 0 | 0.2 0e 00 sans effet sur le temps d'attente
(d'ouverture ou de felrmeture) 0 I: fermeture immeédiate lors de la libération des
pendant le temps d'attente photocellules
(seulement en mode i) ,
automatique) de: recommence le temps d'attente

8 | Effet des boutons-poussoirs | 0 | 0..2 ae 00: sans effet sur le temps d'attente
ST1-ST2 pendant le temps 0 I: produit la fermeture aprés 3 secondes
d'attente (seulement en mode 02: recommence le temps d’attente
automatique)

9 | Mode d'ouverture a i3 oe 0 I ouverture communautaire

02: arrét alternatif semi-automatique
03: arrét alternatif automatique (si F200 est
sélectionné, AS03 devient AS002)

A | Décalage entre les vantaux en | 0..9| 0..9 cc 80 sans décalage en ouverture ni en fermeture
ouverture et fermeture (appliquer uniquement dans les portes sans

chevauchement);

i I: décalage minimum en ouverture (1 seconde)
et fermeture (1 seconde)

23: décalage de 2 secondes en ouverture et de 3
secondes en fermeture

99: décalage maximum en ouverture (9
secondes) et fermeture (9 secondes)

b | Utilisation du connecteur de carte | § | 8...3 oo 00: usage pour un feu standard,;

EPS1

Pour les paramétres Ab32 et ALD3, 0¢: contact NC avec porte ouverte (L1-COM),
utilisez la carte EPS1 en effectuant avec porte fermée (L2-COM)

un pont sur les bornes d'entrée de 03: impulsion Ouvrir 1 seconde (L1-COM) au
réseau, au lieu de les connecter au début de I'ouverture et Fermer 1 seconde
réseau (voir schéma "Connexion de (L2-COM) au début de la fermeture. Permet
EPS1 pour A2 ou AbG3"). d'activer une autre armoire.

N 0 |Code de Dblocage de| O o, oooo L'option prédéterminée est 8000 (sans code). Si
programmation cette option est modifiée, elle est considérée
Si vous utilisez un code, ne comme un code.
|'ou,b||ez pas pour pouvoir Sélectionnez le code désiré (en commencant par
accéder a nouveau a la D1) avec UP et DOWN. Appuyez sur ESC pour
programmation. annuler ou ENTER pour confirmer et passer

ensuite a D2, et ainsi de suite.

! | Manceuvres totales réalisées X X Indique les centaines de cycles réalisés (par
exemple, 68 indigue 6800 cycles effectués)

c | Manceuvres partielles réalisées X X Indique les centaines de cycles réalisés. Il est
possible de le remettre a zéro en appuyant
simultanément sur ST1, ST2 et ENTER.

£ | 0 | Communication ftp 8 n Communication immédiate avec le serveur

! | Intensité du signal GSM X X Indique I'intensité du signal
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VIVO-D203(M) (2 ERREKA

Quick installation and programming guide English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and
IMPORTANT other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by going
NOTE to the "Downloads" section of Erreka website:
http://www.erreka-automation.com

Elements of the complete installation

NOTE: this control panel is valid y
for operators for the following
types of door and gate:

swing (C30 V),

sliding (C£30¢2),

up-and-over (C303).

RG-58/U
max 5m

NG

Electrical wiring

A: Main power supply

B/F: Flashing light with antenna
C: Photocells (Rx / Tx)

[B]2 X 0,5 mm?2

D: Key switch
E: Operator
2 X 0,5mm?2
max. 25m
VERY IMPORTANT: the [f8 closing stopper and the ‘I (f 4X0,5mm2
opening stoppers must be installed. ’“ax 20m ?n;():%im}\

E255A

Power supply and peripheral connections (valid for all cases)

- - + BAT (24Vdc)

EPS1: card for traffic lights HEANT §j§ E' F2 ﬂ‘_‘

(with parameter Ab30). See e | DLts O | e

other options on page 24 lw a 8 m ] Z
:

Ad3allve

(parameters Ab32 and ALGI). ot oo =
EPS1 gg © EAY
= M
= BATTERY CHG
- F3 DL16
g i; / aNDi(B==9) CN22 000000 AN
gmg 8 Erm .8 +24Vdc \
SEm= @
AUX \_ DL14 ii H
(24Vdc, 2A) + @ g F1 U LB/ LR

. Inﬁnl | |
ST1: open FTf:/_ NN |_| |_|
ST2: close Jee | |i=

ST1 ENCOZ: rﬂ ENCODERZ &JE I(ND'I % @ E M
sT2 S8 s2hmadl | 0465 66 [—1  vIVO-D203:
DL6 LED ST'] P13 PM P15 P16 PI7 P18 P19 P20 PIW P2 F|3 D D D 230V.

. Oooodoooo .
DL8: LED ST2 | [ [ U‘U‘U | m IDEST. 125V
DL13: LED radio running bie § _oLsf == oron ’—=‘ max. 60W VIVO-D203M:
DL14: LED battery oapiogoonbainal ooo qgy o (resistve)
DL15: LED 12Vdc PO O ) TR | g 1 AR T
DL16: LED mains A-Eﬂ LT

GND = VIVO-D203:
o L ¢230V,50Hz
_@L VIVO-D203M:
S.EXT o EC 125V, 60Hz
12Vdc
A-P_L ( ) @‘ VIVO-D203:
GND 230Vac, max 2.300W o
i L e VIVO-D203M: (resistive)
_@ FT2 SCA @avao) LG 125Vac, max 1.250W
S.INT P2557
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ST1:
ST2:

DL1:
DL2:
DL3:
DLA4:

Operator connections for swing gates
with single or dual leaf (parameter {30 1)

1 7/

AT

LELL0ELr

EQ
=

M

A

()F)enq 5;1-2 1 [E::;=._s;::>] F:1
close ST1_lg ) BO:% D3 pLa ul J J
' @ é g Zg MOTORZ
ENCODEHJ o ENCODER2 o 2 [(@.l = @ E
$2% 22 %0 T, M 045 G
LED SGN1 (encoder/FCA) A P13 Pid 13 Pt P17 PiB P19 P20 |21 P2 P23 ooo
LED SGN2 (encoder/FCC) A AOOoEEn oo — =
LED SGN1 (encoder/FCA) A \U\_ i . '
I0TOR1
LED SGN2 (encoder/FCC)AZ OO o 0 o Qi omo ag | |:||:|| lT_| |_-|,| |__|,|
Pi P2 P3 Pf P5 P6 f7 P8 %»PQ P10 | P11 PTEx d1d2 a3 G7 § G9 G10 ?22 L 1
|5'{l_|£¢ &H_li& g&' §§|-®-|§ ﬁg ™ 2L | :d; U% Pl »230\/"
m N VIVO-D203M:J J:_
A1 A2 Al 125V, 60Hz T

P13(P14|P15
SN

P16

8
8
ENCODER 1

P13|P14 (P15 |P16}

oz |8
MR
ENCODER 2

A1l

P13|P14 [P15|P1

Al
O | G,
ST

ENCODER 1

P13

P14
olg
i3]z

ENCODER 2

13

P15

P14

clels
NEIEE
ENCODER 1

P15

N3PM

+|2

ENCODER 2

A2

P16
=

Sln_gle encoder connection

m
L o

V+:
GND:
SGNT1:
SGN2:

brown wire
mesh

green wire

do not connect

Limit switches connection
(C002)

V+: do not connect
GND: common (COM)
SGN1: opening (FCA)

SGN2: close (FCCQ)

G1/G4:
G2/G5: blue wire

230V, 50Hz

Al:
A2:

red wire

Dual encoder connection
(C103)

V+:
GND:
SGNT1:
SGN2:

brown wire
mesh

green wire
yellow wire

1" The option {04 is not available for swing gate operators. If L 04 is
selected, it will work as 70 1.

VIVO-D203: e—

Operator 1
Operator 2

P25572
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Operator connections for sliding gates and up-and-over doors
(parameters {302 and {303)

l /) Lt @ ng EI\ F3
ST1: open ST12 g , , F1
ST2: close L O3 DL J J
ST1\ wi6] @ @‘ P24 P25
e @ k- @ @% MOTOR2
ENCODERT _  ENGODER2 _ i [(@] E E
: 2 2%aza ¢ 22azalth+ A G4 G5 G6
DL1 . LED SGN1 (enCOder) A1 P?B P14 PE PW:EG|I P?? P18 PWEB PZEO ;211);2-2 IZJAZ\édc D D D
DL2: LED SGN2 (encoder) A1 nm_u_lnn |-_||q'_mn| ooo ||
DL3: LED SGN1 (FCA) A1 ey TR Sl | I ~
. — IOTOR{
DL4 LED SGNZ (FCC)A1 IH_FHIIIIIIIIIIII_\I—I |:||\ nnD |:||:|| |:||:|| I._.l nl I'_l'l
PI P2 P3[4 P5 PG| 1PT PE10P9 PO (PI1 P12 d1d2 a3 G7G8 |G9 G10 2 ll\l L1
|% B AR gé H s @ 2 :défm b £ ° POWER 230V =|
Al 0! c1i0¢ Al VIVO-D2OSM:J J__
125V, 60Hz ;
@ @ VIVO-D203: @—
FCC 230V, 50Hz
E1 E2 E1 E2 P255Z3
P13 (P14 PJS I(’VWG P13(P14 PJS 2.16 P13|P14 Fl15 I{’JG P14 P_15 I(’VW
NEEE B NEEE NEEE B M
ENCODER 1 ENCODER 2 ENCODER 1 ENCODER 2 G1 red ere
A1 £103 A £y A G2: blue wire
— 1 - 1
FCC
E1 ool E2 E1 E2 A1:  Operator 1
ProjPié o Pie) - [PI3|Pid P15 P P13[P14|Pts Pip 13[P14 Pis E1: “ENCODER 1" cable connectors
t|2]%05E |22 15 SEEE +|2|%|¢ . "
T ENGODER 1  NGODER 2 >EN?0[?ERw1E >EN€0§EER2 E2: ENCODER 2" cable connectors

Single encoder

connection connection connection
(€0 (C02) (C103)
Connector E1: Connector E2: Connector E1:
V+: brown wire V+: do not connect  V+: brown wire
GND: mesh GND: common (COM) GND: mesh
SGN1: greenor blue  SGN1: opening (FCA) SGN1: green or blue
wire wire
SGN2: do not connect SGN2: close (FCC) SGN2: yellow wire

Limit switches

Dual encoder

FC and single encoder connection (C104)

Connector E1:
brown wire

V+:
GND: mesh
SGN1:

wire
SGN2:

green or blue

Connector E2:

V+: do not connect
GND: common (COM)
SGN1: opening (FCA)

do not connect SGN2: close (FCC)

= In sliding gates (£30¢2) and up-and-over doors (C303) it is only possible to use a single motor

(M1), which should be connected to the “MOTOR 1" cable connectors.

Can g Fan

When using a single encoder (C10 1, £704) or dual encoder (C103), always connect to the
"ENCODER 1" cable connectors.
When using limit switches (

- n
L

2 or £ 104), always connect to the “ENCODER 2" cable connectors.
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EPS1 connections with parameters Ab0¢2 and Rb03

1" When using the EPS1 card with parameters RbO¢2 or Ab8 3 (see the table on page 24), make the connections

as shown in the following figure.

DL2 DL1
a rL | €
— com F1
L1 RL2
L2
L]

P255Z5

DL1: red LED, L1-COM contact
DL2: green LED, L2-COM contact

Display indications

i After 15 minutes without touching any key, the display
shows a horizontal segment in D4. This will come on
when touching any of the ESC, ENTER, UP, DOWN

pushbuttons.

D1 and D2 (gate status):

CL (static)
CL (flashing)
0P (static)
0P (flashing)
PL (flashing)
PO (static)

PO (flashing)
XX (countdown)

S0P

Gate closed

Gate closing

Gate open

Gate opening
Pedestrian gate closing
Pedestrian gate open
Pedestrian gate opening
Gate on stand-by
Operator unlocked

D1 D2 D3 D4

lopu e} M141C

D3 and D4 (error messages):
LY Opening safety device activated
LS Closing safety device activated
L9 Mechanical or resistive strip activated
£ ! Encoder failure motor 1
€2 Encoder failure motor 2

. , , o
PR (static) Pause (operation not complete) F 1 Motor 1 thrust limit exceeded
5 (static) Gate resetting (searching for close F2  Motor 2 thrust limit exceeded
position)
HP. (static) Dead-man mode
1" In swing gates, {4 refers to the interior photocell and £S to the exterior
photocell (instead of opening and closing, respectively).
Door or gate type selection ({3)
\ \ \
il [l Coi| Cam
l_L L LALnCnD RN
=53 = =3
(%
.. - B8, TP 88, 0P g og P
ﬂ DOWN & ﬁ poWN & & SoWN 5 o] BOvA '“Z:Ef_a
g g
p1a1A o© P141B SERS N141C o e N141D
\m| =y . \
oo /I/I 6] Se_lect door or gate type: ] B T
| dn EEGE. I: swing _JC L
EH_? ; £30¢: sliding e
o UM@ £303: up-and-over “ o .
(032 g 52 Sjw oo E. (04 gon 50

N141E

N141G P141H




Operator number selection (£3); in swing gates only ({30 )

\ \ A

Il [l CLOi| el v
[ ',-\‘ l_ll_l\\l_l ] L)
=5 e (ome e

olle UP UP (0> UPE 2 UUP5 5

=] ﬂ DOWN %

P241B

DOWN &
oo [
ﬁ
© P241C

P241D

oo 18] et =8 & Q
7] =7 (/J =7 (l)
uJ DOWN & ©uJ DOWN & @ w
& Ao & o} 8
=5
i
_i

U
=
=\
o

P241E P241F

i —
(i [l
L Ll
-
== —
o [ ey cpe 18} [ ey
DovauEJ $ UEJ
= SSA o2l pown & ko2
N S s DOWN g
@
— —

P241G P241H

Changing and checking turning direction of operator A1-A2 (C | - {¢2)

i This operation is only necessary if operator A1-A2 closes the leaf instead of opening it when resetting (r5).

1= In step [, check turning direction using ST1 (open) and ST2 (close). C

used to activate operator 2.

lis used to activate operator 1 and L2 is

\ \ \ e
i i e DR ©
L L LI Ll srzE@Q
. & ! — I h 2 A
@@ T
5 g 88, P o 613 UP‘% B8, U g &
§ Dowin mf_a % DowN %fﬁ_\a 5 DOWN % § DowN = --
: 9 — =
oo P141A o0 P141B opue R141C v R241D
[=/msy Nl \
i~ :\w/u |/| 6 i~ Rl B i
L \I Linen L L
L=\ ===\ ms —=
B8, UP gp=s VP g P -9 PR, VP 5p=q
§ DowiN %@J .\.u DOWN Z @ ‘/\‘Z E_jm DoV % ﬁ Do %
A\,
o0 R141E R141F o R141G Co P141H
Total opening radio code programming P ! (with RSD receiver only, {80 1)
i If a receiver other than RSD is used, see the corresponding instructions.
1 Select the option £80 | (RSD receiver) before starting programming.
\ \ y
il Tl 0 o
L L I Iyl (]
o Q /l ~ /l == / =l
‘. ' AR, UF zps -5 UP$ 8], UP
LLI DOWN mf_a § OW % é OW %Fa § OW %Eﬁ\_\a
. )
P141A oo S141B 52 s141C oe $141D
A/ \ -
0 mL_,Z 6] S]] 8 Il
o [y ] /L
=i = L
(]
B=R, U B3 BB, VP gR-R
©ﬂ D0WN % *‘2 E‘ju DOWN w' ﬁ Dowy %
I
o © S141E S141F 88 S141G oC P141H

Pedestrian opening radio code programming P2 (with RSD receiver only)

1= This procedure is the same as for total opening, but using parameter P2 instead of P 1.
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Travel programming (all cases)

A The opening and closing stopper must be installed before programming the travel (see the
operator manual).

-
i

D
D

g0
.:.

q
a

ENTER

E‘il(;x

107

g
d
de=p= T

&
-o
(RN

-

Si
D

5
a2 UP o
° 01O wi

7] = 7>
uDOWNEE
o SO

5

-

oe TI41E

B Start opening of leaf 1
with ST1:

g ! '

ST/'l ]*[
U255G
FB With up-and-over door
and slowdown, press
ST1 again to pass from
slow to quick speed.

Start opening of leaf 2

with ST1:
A V)
' @y‘
1. S\T1
[————%
- [ U141K

[ Start closing of leaf 2
with ST1:

N

et

U141N

il Start closing of leaf 1
with ST1:

Y O
AR
<)

ST1

=|:

u255T
With up-and-over door
and slowdown, press
ST1 again to pass from

slow to quick speed.

B [an

1
L
\

-
‘:@@
N
=8, UP =
[o]7 s
0~0 DOWN @lg =9
gt gom Elg=d
ok

ool

St

S141B

@ The door/gate carries
out the approach
manoeuvre (closes in
order to save the closing
point).

B} Start slowdown of leaf 1
with ST1
(only with CRO ! or
CROS):

i :
TR

U141l

Start slowdown of leaf 2
with ST1
(only with CRT tor CRO2):

] A

Ut41L

Start slowdown of leaf 2
with ST1
(only with £RT {1 or CRO3):

Start slowdown of leaf 1
with ST1
(only with CRO ! or
CROI):
b
/
ST1

u241U

il
Lo
Q (&) UP Q o)

]
ESC
1=
o
=
=
ENTER
0]

qg
e
(¢ puye 8}
SIS
(9
a

U141P

\
0
1

/

I Q0
5
a2 UP o
—5
(55 o 7
u.lDOWNuJ@
8 %
5
-
e s141C
N ).

)
1

|
Hr

—
/ \
I\

=5
(el e] ...
=R, UP xf=H
07 oo £LO]
o—olul pOWN Filg=dl
opn o BFo ol puof
55
&

F=p| Il
felh=

T141H

)

T141D

I The procedure with a

swing gate is shown
below.
Proceed in the same

manner for sliding gates
or up-and-over doors.

Finish opening of leaf 1 with ST1:

= |n any case, this is carried
out automatically when
the opening stopper

| A A )
(with £100, T10 4, 0103

or C04) or the FCA
(with £382 or C104) is
reached.

Finish opening of leaf 2 with ST1:

=¥ In any case, this is carried
out automatically when
the opening stopper
(with £1838, T3 1, €783
or C04) or the FCA
(with £102 or £10Y) is

reached.

Finish closing of leaf 2 with ST1:

5 In any case, this is carried
out automatically when
the closing stopper (with

00 0oy £ho3
LUy, g, Ly or
£ 04) or the FCC (with
N rn

Loy or Loy ) is
reached.

%
\% 1
ST1 J JL [

u241s

Finish closing of leaf 1 with ST1:

= In any case, this is carried
out automatically when
the closing stopper (with
C80, €0, L83 or
C04) or the FCC (with
C82 or T4 s
reached.

H\f 1 [ ]
; \
ST1

u241v

i The anti-trapping safety system continues to run during
the programming operations.

15" Pedestrian opening is programmed using F3, meaning the
travel for this pedestrian opening does not need to be

programmed.

i If an obstacle is detected during programming in up-

and-over

operation  with

{5 Closing photocell

activated, this will be considered the point from which
the photocell shadow function should be activated.
This only works with Collective Opening (RS0 !).




Complete programming chart (l)

Preset .
D1 | D2 | Parameter D3 | D4 option Options or values
C | § | Number of operators d e o1 0 I: one operator,
0¢2: two operators (only available with £30 1)
! | Operator 1 turning direction| O | c ot 0 I: direction A, 82: direction B. Check direction by
(also changes operator 2) pressing ST1 (open) and ST2 (close)
c | Operator 2 turning direction| O = 0! 0 I: direction A, 82: direction B. Check direction by
(also changes operator 1) pressing ST1 (open) and ST2 (close)
3 | Type of gate g | t..3 0! 0 I swing, 0¢: sliding, 83: up-and-over
4 |Opening safety device| G} | G ! HH 00: not installed,
(photocell) I0: no testing, ! with testing
§ | Closing safety device (photocell) | 8...2 | &, ! oo 00: not installed,
Closing photocell with {520 or i0: no testing,
£5¢ 1, also prevents the start of i I with testing,
gate opening 20: no testing,
c I with testing
6 | Electrolock / electromagnet 0.4 0.4 0o 00: not installed
ccan ccun iX: electrolock  without  reverse  impulse.
£630 and L64T are used to Programmable electrolock time: 3 seconds
manage an external relay at with X=0 (default), 3.5s with X=1, 4s with X=¢,
24Vdc, connected to cable 4.5s with X=3, 5s with X=4. _
connectors P11-P12. The 2X: electrolock with <reverse impulse.
' Programmable time (electrolock/motor
electromagn et  must b.e reverse): 4.5/1.5 seconds with X=0 (by default),
externally supplied (through this 5/2s with X= 1, 5.5/2.55 with X=2, 6/3s with
relay) and sized in line with the X=3, 6.5/5s with X=\.
electromagnets used. 0: electromagnet without impulse
430: drop electromagnet
1 | Encoder / Limit switches o | 0.M oo 00: not installed; O !: with single encoder;
N3 \ith i ; .
The connections depend on the oo with limit SW'tCheS’_'
type of operator selected (C30 |, Ul W!th dual encoder; ,
C gge or £303); see the 04: with encoder and ends of travel (not available
corresponding wiring diagram with 030 | selected);
8 |Radio card ] | c ac 0 1 RSD card (non-decoding);
02: two channel decoder card
9 | Safety strip d e o 0 - mechanical; 8¢: resistive 8k2
A | Slowdown 0 | 6.3 ot 00: no slowdown;
£ I slowdown in opening and closing;
0¢: slowdown in opening;
03: slowdown in closing
P ! | Total opening radio| o n Programmes total opening code and channel
programming
¢ |Pedestrian opening radio| o n Programmes pedestrian opening code and channel
programming
3 | Gate travel programming o n Programmes the operations in accordance with
configuration £A
F ! | Key command using ST1 and| © | 8..M o1 00: ST1 and ST2 without effect, key commands are
ST2 pushbuttons. made by radio (channel 1: total opening-
With F 10 | the gate (total or closing, channel 2: pedestrian opening-closing)
pedestrian) can be kept open by 01 ST1 total opening-closing, ST2 pedestrian
keeping ST1 or ST2 pressed opening-closing _
down respective|y_ This allows 0¢: ST1 total opening, ST2 total ClOSlng
the time scheduler to be used in 03: dead-man mode (the display shows HP.);
corppination with F2 and/or FH 04: dead-man mode in closing
# 00,
2 | Semi-automatic or automatic | 8..5. | 8..9 ao 00: semi-automatic mode
operation mode and stand-by O I automatic mode and stand-by time 1 second;
time (in seconds) in automatic ] ,
mode 53: automatic mode and stand-by time 59 sec;
.0: 1 min. 0 sec;
..., maximum 4 minutes
3 | Pedestrian opening (%) c.8/ 8.9 4o 00: pedestrian opening is not carried out,
10: 10% of total opening, etc
4 | Pedestrian closing mode 0.5/ 0.9 0o 00: semi-automatic mode
0 I automatic mode and stand-by time 1 second;
9: automatic mode and stand-by time 59 sec.;

— LN

8 1 min. Osec.;

..., maximum 4 minutes
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Complete programming chart (and I1)

D1 | D2 | Parameter D3 | D4 |Presetoption | Options or values
A | 8 |Flashing light d e ol 0 I output with voltage, without pre-warning
02: output with voltage, with pre-warning
! | Garage light time 0.5. 6.9 o3 03 = 3sec;
59 = 59sec,;
2.5 = 2 min. 50 sec;
...., maximum 4 minutes
Z | Gate speed o .9 as 0 & minimum,..., 89: maximum
3 | Soft stop speed ] 1.9 0s g - minimum, ..., 39: maximum
5 | Reverse after closing (prevents | O | 8..5 oo 80: no reverse;
the operator from seizing up on
the stopper) 0S: maximum reverse
b | Maximum trapping torque/|¢..9 | 2.8 55 2c: level 2 in opening and level 2 in closing;
thrust (level of increase relative 34: level 3 in opening and level 4 in closing;
to nominal)
The digit D3 allows the level to 6S: level 6 in opening and level 5 in closing;
be adjusted during opening;
The digit D4 allows the level to 99: level 9 in opening and closing
be adjusted during closing
71 | Passage through photocell, 8 | 0.2 ae 00: does not affect stand-by time
(opening or closing) during 0 I immediate close when the photocells are
stand-by (in automatic mode released
only) 0¢: restarts stand-by time
8 | Effect of ST1-ST2 pushbuttons | § | 0.2 0c 00: have no effect during stand-by
during stand-by time (in 8 ¥ produce closing after 3 seconds
automatic mode only) 0¢: restart stand-by time
9 | Opening mode 0 1.3 oe 0 I: collective opening
0¢2: semi-automatic alternative shutdown
03: automatic alternative shutdown (when F200
is selected, R303 becomes ASEL)
A |Lapse between leaves in|3..8]|0..9 ce 830: no lapse in opening or closing (only applies in
opening and closing gates without overlap);
i & minimum lapse in opening (1 second) and
closing (1 second)
23: 2 second lapse in opening and 3 second lapse
in closing
99: maximum lapse in opening (9 seconds) and
closing (9 seconds)
b | Using the EPS1 card connector g | 0.3 oo 00: use for standard traffic light;
For parameters Ab02 and AbL3, A , .
use the EPS1 card and bridge the d2: NC contact with gate open (L1-COM), with
network input cable connectors gate closed (L2-COM)
instead of Connecting them to 03: |mpu_|5e Open 1 second (L1-COM) when
the network (see “EPS1 starting opening and Close 1 second (L2-
Connections for Ab02 or COM) when starting closing. Allows another
AbO3"). board to be activated.
N | 0§ | Programming lock key d gt 0000 The preset option is 8380 (no key). If any figure is
Be sure to remember any key ChaHQEd, this is considered a key
used, for future access to the Select the required key (starting with D1) using
programming UP and DOWN. Press ESC to cancel or ENTER to
confirm and move to D2, and so on.
! | Total operations completed X X Indicates the hundreds of cycles completed (for
example, 68 indicates 6,800 cycles completed)
¢ | Partial operations completed X X Indicates the hundreds of cycles completed. This
can be reset by pressing ST1, ST2 and ENTER at
the same time.
£ | O | FTP communication o n Immediate communication with the server
! | GSM signal strength X X Indicates signal strength




VIVO-D203(M) (2 ERREKA

Guia rapido de instalacao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo. Este manual contém adverténcias de
seguranca e outras explicacdes a ter em atencdo. Pode efectuar o download do manual de instalacdo na

ATE seccao “Downloads” do site da Erreka:
http://www.erreka-automation.com
Elementos da instalacao completa
NOTA: este quadro de manobra y
é valido para accionadores de
portas:

batente (C30 1),
corredicas (C302),
r
|

basculantes (C303). RG-58/U

max. 5m

Cablagem eléctrica

A: Alimentacao geral

B/F: Lampada de sinalizacdo
com antena

C: Fotocélulas (Rx / Tx)

D: Selector de chave

E: Accionador

2 X 0,5mm?2
max. 25m
MUITO IMPORTANTE: é imprescindivel instalar o ‘I 4 X 0,5mm?
batente de fecho [f8 e os batentes de abertura [ ’“ax 20m 3x x%lm}\

E255A

Ligacao da alimentacao e periféricos (valida para todos os casos)

11

- + BAT (24Vdc)
EPS1: placa para semaforos HEANT Qg E' @ F:z ﬂ‘_‘
(com o parametro Rb00). Ver R.E.— . DL15 O 1
outras opgdes na pagina 32 g a m @ 5 £
(parametros RbD2 e ALD3). ot oo |_H B
EPS1 2 w\\
= BATTERY

CHG
; B B DL16
CN22 0000009
AUX ~ \_ DL14 ig @ H I
(24Vdc, 2A) + _ @ g F1 LB/LR

ST1: abrir + m h
Tl s =
ST2: fechar - EERRN G i |‘|
ST1 |ences <l ENCODER? &E % @ M
ST2 B % kil ZE iz 22 ZE ZE 1T U 2%5 G4 G5 G6 [—1 VIVO-D203:
I
DL8: LED ST2 | L L | | GJ DEST. 125V
DL13: LED funcionamento radio 6§ _oLs_Lf == oo ’-=‘ max. B0W VIVO-D203M:
DL14: LED bateria nngnompmnaan o ooo et T (resistivos)
DL15: LED 12Vdc o Leefl Lo Ll ool 1|58
DL16: LED rede A-Eﬂ LIt
oD = VIVO-D203:
o L ¢230V,50Hz
_@L VIVO-D203M:
S. EXT STop E\(; 125V, 60Hz
A-P_L (12vae) @‘ VIVO-D203:
GND 230Vac, max 2.300W o
i L e VIVO-D203M: (resistivos)
_@L SCA (24Vdc) LG 125Vac, max 1.250W
S.INT P2557
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ST1:
ST2:

DL1:
DL2:
DL3:

Ligacao de accionadores para portas batente
de folha simples ou dupla (parametro {30 1)

DL4:

Lottt b = = I
- SOE A A
abrir |"='_'|ST2 N B ) ) Fi
fechar D2 s pua
ST1\ \9 Iél@‘ ngg J J
o3 MOTOR2
ENCODERT _  ENCODER2 i [(@] s @ E
L2278 22238 [+ M G4 G5 G6
LED SGN1 (encoder/FCA) A1 P13 Pid 13 Pt P17 PiB P19 P20 |21 P2 P23 oo
LED SGN2 (encoder/FCC) A1 nngn 000 o e
LED SGN1 (encoder/FCA) A2 \U\_ A '
\ I0TOR1
LED SGN2 (enCOder/FCC)AZ iR [ dl inInin| |:||:|| |:||:|| mlT'l nl I._|.|
Pt P2 P3||P4 P5 P6 57 P8 2;9 PIS P11 PTEx d1 d2 a3 G7 Gg G9 G10 g N L 1
|5:| E¢ %:l E¢ g$4_| 2 Lgl* 3 @ ||| } i Yt POWER 2501
m N VIVO-D203M:J J:_
A1 A2 Al 125V, 60Hz T
VIVO-D203: @—

P13|P14 (P15

g,
=

o
=
(5]

+
>

20

P1

8
8
ENCODER 1

P13|P14 (P15 |P16}
2

5|3
MR
ENCODER 2

A1l

P13

P14

o
=
ISl

P15|P1

il
O | G
MNEEE

ENCODER 1

P13

+
>

P14

o
=
S

13
+
>

P15

&,
&

ENCODER 2

P14

=)
=
(5]

ENCODER 1

P15

G,

%8

P14

=)
=

P13 P15
E MEE]
ENCODER 2

A2

P16
=

Ligacdo encoder

(T

simples (L 10

V+:
GND:
SGNT1:
SGN2:

cabo castanho
malha

cabo verde
nao ligar

Ligacao finais

de curso (£ 102)

V+: nao ligar
GND: comum (COM)
SGN1: abertura (FCA)
SGN2: fecho (FCC)

230V, 50Hz

G1/G4: cabo vermelho
G2/G5: cabo azul

Ligagao encoder
duplo (C103)

V+:
GND:
SGNT1:
SGN2:

cabo castanho
malha

cabo verde
cabo amarelo

i A opcao {104 ndo esta disponivel para accionadores de portas
batente. Se for seleccionado L 104, funcionara como £ 10 1.

accionador 1
accionador 2

P25572
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Ligacao de accionadores para portas corredicas e basculantes
(parametros C302 e £303)

l LLeteLLe @ :D: EI
e H
ST1: abrir ST2 4 F1
ST2: fechar sT1_ | ot O3 DL J J
\ }g@ é Pa4 P25
ENCODEHJ o ENCODERE o &Jﬁ [(’\D]MO%)RZ @ E
DL1 - LED SGN1 (enCOder) A1 P?S P14 PE P;EéI P?? P18 PWEB PZEO ;211);2-2 IZJAZ\éd D D D
DL2: LED SGN2 (encoder) A1 nm_u_lnn nlq'_mnl ooo N
DL3: LED SGN1 (FCA) A1 \U\ "'\"c.‘ ‘Senel | I \
DL4: LED SGN2 (FCC) AT — D) | | e
( ) IH_HIIIIIIIIIIIII_H—I |:||:|||:||:|| nl._.”:l |:||:|| |:||:|| mm nl I'_l'l
P1 P2 P3[1P4 P5 PG PT P8 EEP9 P12 P11 PE d1 d2 a3 G7G8 [G9 G10 Eln L L
|% [BEAINEEAL §%|_®_|& ﬁg i @ 2 :défm o £ POWER 230V =|
Al 0! c1i0¢ Al VIVO-D2OSM:J J__
125V, 60Hz ;
@ @ VIVO-D203: e——!
FCC 230V, 50Hz
E1 E2 E1 E2 P25573
P13 (P14 PJS I(’VWG P13(P14 PJS 2‘16 P13|P14 Fl15 I{’JG P14 P_15 FJ
SNHEE - MR SNEEIE SHEEE
ENCODER 1 ENCODER 2 ENCODER 1 ENCODER 2 G1 : CabO Verme|h0
£103 £y G2: cabo azul
Al — A1l - Al
FcC
E1 oo E2 E1 E2 A1: accionador 1
P13 (P14 P-15 KTG P13(P14 P_15 I(’JG P13|P14 PJS EJG 13|P14 "_‘5 P E1 : bornes " ENCODER 1 "
>EN§0§EER%1E >EN§O§EER%2E >EN§O§ER%1E >EN§O§EER2 E2: bornes “ENCODER 2"

Ligacdo encoder
simples (C10 1)
Conector E1:

V+:
GND:
SGN1:

SGN2:

cabo castanho V+:
malha GND:

cabo verde ou SGNT1:
azul

nao ligar SGN2:

fecho (FCQ)

Ligacao finais
de curso (£102)
Conector E2:
nao ligar
comum (COM) GND:
abertura (FCA)

SGN1:

SGN2:

Ligacao encode
duplo (€103)

Conector E1:
V+:

cabo castan
malha

azul
cabo amare

cabo verde ou

r

Ligacdo encoder simples e FC (C104)

Conector E1:
V+:

GND:
SGN1:

ho
malha

cabo verde
azul

lo SGN2: nao ligar

cabo castanho V+:

Conector E2:

nao ligar
GND: comum (COM)

ou SGN1: abertura (FCA)

SGN2: fecho (FCC)

=" Nas portas corredicas (L 30¢2) e basculantes (C303) sé é possivel utilizar um Unico motor (M1), que
deve ser ligado nos bornes “MOTOR 1”.
Se utiliza um encoder simples (C10 !, CT104) ou duplo (C103), ligue-o

"ENCODER 1".

Se utiliza finais de curso (C 02 ou

ran
L

sempre nos bornes

4), ligue-os sempre nos bornes “ENCODER 2”.
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Ligacao de EPS1 com parametros Ab02 e Rb03

1 Se pretende usar a placa EPS1 com os parametros AbO2 ou AbT3 (ver a tabela da pagina 32), realize as
ligacoes conforme é mostrado na figura seguinte.

— CoM
L1

DL2 DL1

RL1

RL2

L2

o0

L]

P255Z5

DL1: LED vermelho, contacto L1-COM

DL2:

LED verde, contacto L2-COM

=" Apds 15 minutos sem tocar em nenhuma tecla, o visor
mostrara um segmento horizontal no D4. Acender-se-a
ao tocar em qualguer um dos botdes ESC, ENTER, UP,

Indicacoes do ecra

D1 D2 D3 D4

DOWN.
as . P cos
D1 e D2 (estado da porta): LOIE som 5LO]
CL (fixo) Porta fechada e
CL (apiscar) Porta a fechar-se
n .
":'P <f'X9) Porta abertg D3 e D4 (mensagens de erro):
"l,_ (a pfscar) Porta a abrir-se LY Dispositivo de seguranca na abertura activado
L (a piscar) Porta pedonal a fechar-se [S D Vo d fecho activad
. ispositivo de seguranca no fecho activado
0 (fixo) Porta pedonal aberta :Z P - guranca ,
PO (a piscar) Porta pedonal a abrir-se L9 Banda mecanica ou resistiva activada
]
XX (contagem regressiva) Porta em espera E ! Falha encoder motor 1
SeoP Accionador desbloqueado £ Falha encoder motor 2
v
PR (fixo) Pausa (manobra nao finalizada) F 1 Limite de forca motor 1 ultrapassado
rS (fixo) Porta a fazer reset (a procurar Fc  Limite de forca motor 2 ultrapassado
posicao de fecho)
HP. (fixo) Modo Homem Presente
1" Nas portas batente, {4 refere-se a fotocélula interior e £S5 a exterior
(no local de abertura e fecho, respectivamente).
Seleccao do tipo de porta ({3)
\ \ \
Il [l Coi| o
L L LALnCnD RN
o = =5 fomta =
(W
P, UP mfo= OUP§’_ OUPE R, UP =
ﬂ oown %Fﬂ ﬁ oo Efr_*a & DOWN 5 ﬂ DOWN %Ef_a
5 2 s
oo P141A o0 P141B SERS N141C 88 N141D
=\l A Seleccione o tipo de \
R Crof B [
L Znon porta: )= L
b b I —=
E@ £ 30 ! batente
N ~amd. . o pm o] o
B, U & £382: corredica E:jo P E F=8o UP zp=§
o Jow 5@3 £303: basculante ﬂ\? i gow 5k ol Jom 5k
i

N141E

N141G

P141H




Seleccao do numero de accionadores (C3); apenas nas portas batente ({30 )

1~
L L
@
ﬁ
P241A
\e| =/
ol =
|
et el
@

a—a

&2
< [¢) &
Ff 3
ﬂ pown &k
. ' . Q

. s

@

s

P241E

l-l/l |
1 l\l_l C

..

@ jm DOWN m

I_ )

P241F

=y
=
|
-

—
—=L
|
=\
—
—

.

Ol 1

D
b

(e o ®
Te~d

59
]
ESC
=]

=]

=
=
ENTER

q
a

e_op

[ C
@
P241C

P241G

1
2
=

—
-—
=
_—
—

| |

]

D

b
q

Cc
d

]
ESC
=
=]
=
=
ENTER
]

q
d
W
f
P
>/ d

o)
D

P241D

D
90

ENTER
e
0]

(¢ spuge 0]

o}
q
de

P241H

Verificacao e mudanca do sentido de rotacao do accionador A1-A2 (T |- {2)

K Esta operacao so é necessaria se o accionador A1-A2, ao fazer reset (r5), fechar a folha em vez de abri-la.

15" No passo g verifique o sentido de rotacdo através de ST1 (abrir) e ST2 (fechar). Através de T | activa-se o
accionador 1 e através de Lé activa-se o accionador 2.

\ \ ol
i Nul o S
L Ly L STZE“Q
. Q ! ) 1 Q A
STt
R, 0P o R, 0P o R, UP o o]
gc > -
oo P141A o0 P141B R141C v R241D
[=/my \ |/, \
i~ :\w/u |/| 6 i~ Rl B i
Leng \I L L ic L
il N =L - —=
AR UP = OUP5 P 8- 3-8 . UF 3-8
:J) DowiN %@J .\.u DOWN Z @ ‘/\‘Z Ez\jé Dow z ﬁ Do %
2 YA
oL RI41E R141F SO RI41G opne P141H
Gravacao do codigo de radio para abertura total, P | (apenas com o receptor RSD, {80 1)
i Utiliza-se um receptor diferente do RSD; consulte as respectivas instrucoes.
i Antes de iniciar a gravacao, seleccione a opcao £88 ! (receptor RSD).
\ \ y
il Tl 0 o
L L I Iyl (]
o Q / ~ / == /- =l
jj «( { (
'. UP5 B8, U g =5 up% =g, VP g
2
P141A oo S141B 52 s141C $141D
|-/ \ -
0 Fnt_,] 6] S]] 8/ Il
oL g gl L
= \‘\I / . 5
@ ]
B=R, U B3 R
ﬁ Do % Lu DOWN lg

o
o0 S141E

S141F

»«2 jw o w'
.
' S141G

C. P

P141H

Gravacao do codigo de radio para abertura pedonal, P2 (apenas com o receptor RSD)

1z O procedimento é idéntico ao de abertura total, mas utiliza o parametro P2 em vez do P 1.
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Gravacao do percurso (todos os casos)

A Antes de realizar a gravagao do percurso é necessario instalar o batente de abertura e fecho
(consulte o manual do accionador).

-
i

D
D

g0
.:.

D

b
q

Cc
d

e
]
ESC
=]

=

=

=
ENTER

E‘il(;x

1'1

.
.
Lu DowN NEQ
8
TIHE

H Iniciar a abertura da
folha 1 com ST1:

N '
=t

U255G

L _3P

&
o
7"—Ll‘\
]

' 1

BB Com a porta basculante e
paragem suave, prima
novamente ST1 para passar
da velocidade lenta a rapida.

Iniciar a abertura da
folha 2 com ST1:

\
' @y‘

1 - S\T1

= [ U141K

Iniciar o fecho da folha 2
com ST1:

NS

1 =
-
&
ST1
U141N

[l Iniciar o fecho da folha 1
com ST1

\E@

ST1

=|:
u255T
Com a porta basculante e
paragem suave, prima
novamente ST1 para passar
da velocidade lenta a rapida.

]

\
|';/
',T
!

P & ,
LLIDOWNm
8 . &<

S141B

B A porta realiza a
manobra de
aproximacao (fecha-se
para gravar o ponto de
fecho).

Bl niciar paragem suave
folha 1 com ST1
(apenas com CRO ! ou
CROS):

Iniciar paragem
folha 2 com ST1
(apenas com CAC tou L DE’):

AT

Ut41L

Suave

Iniciar paragem suave

folha 2 com ST1
(apenas com CRD 1ou CRO3):

Iniciar paragem
folha 1 com ST1
(apenas com CAJ tou CAD3):

A
3§ 1 \ 1
17—

Suave

il
Lo
Q (&) UP Q o)

]
ESC
1=
o
=
=
ENTER
0]

-9
a

(¢ puye 8}

SIS
(9
a

U141P

\
"
i R
! . =] /&@
=R, U zp—
-u.l powN wf'ﬁ ﬂ ooy %
G CY
S141C o e T141D
= -l]\ - A seguir é mostrado o
T procedimento com uma
e porta batente.
o I ~ Para portas corredicas ou
(03 o ELO] basculantes proceda de
o T forma semelhante.
e T141H
Terminar a abertura da folha 1 com ST1:
IEm  qualquer  caso, Vs
realiza-se de  forma O | \
automatica a0 se ‘E@J
alcancar o batente de ST1
abertura (com £10o, ]
] =, CIW3out D"H) ou U2414
o FCA (com C152 ou
l"ll'll_:)
Terminar a abertura da folha 2 com ST1:
=" Em qualquer caso, realiza- \
se de forma automatica ; @%C
ao se alcancar o batente /
de abertura (com £33, / ST
01,0003 ou[?ﬂ“l)ouo -

FCA (com {1032 ou £184). vaam

Terminar o fecho da folha 2 com ST1:
iEm  qualquer caso,
realiza-se de forma

=

=

=

=

automatica ao se
alcancar o batente de
fecho (com €100, C0 1,
-an ran

CW3oulD ) uo FCC
(com €102 ou £7104).

ST1 J =|:

u241s

Terminar o fecho da folha 1 com ST1:

Em  qualquer caso,

realiza-se  de  forma 5{ \
automdtica ao  se : \
alcancar o batente de ST1

fecho (com €103, £G4, _—|=='-="|:

u241v

CW3oul WY ouo FCC
(com £0¢ ou C04).

Durante as manobras de gravacdo, o sistema de
segurancga anti-encravamento continua a funcionar.

A abertura pedonal é programada através de £3, pelo que
ndo é necessdrio gravar o percurso desta abertura
pedonal.

Na manobra basculante e com a fotocélula de Fecho L5
activada, se se detectar um obstaculo durante a
gravacao, sera considerado como ponto a partir do
qual se deve activar a sombra de fotocélula. Funciona
apenas com a Abertura Comunitaria (RS0 1).




Tabela completa de programacao (I)

A Opcao pré- =
D1 | D2 | Parametro D3 | D4 | jaterminada ©OPSOes ou valores
C | § | NUmero de accionadores o | c o1 0 I: um accionador,
02: dois accionadores (apenas disponivel com £30 1)
! | Sentido de rotacao do accionador | O |, C ot 0 - sentido A, 0¢2: sentido B. Verificar o sentido
1 (também muda o accionador 2) premindo ST1 (abrir) e ST2 (fechar)
Z | Sentido de rotacdo do accionador| O = ot 0 ! sentido A, 02: sentido B. Verificar o sentido
2 (também muda o accionador 1) premindo ST1 (abrir) e ST2 (fechar)
3 | Tipo de porta g | t..3 0! 0 I: batente, 0¢: corredica, 03: basculante
4 | Dispositivo de seguranca na| G, } | G, ! 0o 00: ndo instalado,
abertura (fotocélula) I0: sem teste, 1 com teste
S | Dispositivo de seguranca no | 0.2 | &, ! 0o 00: nao instalado,
fecho (fotocélula) I0: sem teste,
Fotocélula de fecho com {520 i I com teste,
ou {521, também impede o 20: sem teste,
inicio da abertura da porta c - com teste
& | Electrofechadura / electroiman | 8.4 | §..M 0o 00: nado instalados
ceam - reun , iX: electrofechadura sem impulso de retrocesso.
£630 e CBHT servem para gerir Tempo de electrofechadura programavel: 3
um relé externo a 24Vdc, ligado segundos com X=0 (por defeito), 3,55 com
nos bornes P11-P12. A X= !, 4s com X=E‘, 4,55 com X=:|, 5s com X=4.
alimentacao dos electroimanes 2X: electrofechadura com impulso de retrocesso.
. Tempo programavel (electrofechadura /
de\{e ser externa (?”ave.s deste retrocesso motor): 4,5/1,5 segundos com X=0
rele) e deve ser dimensionada (por defeito), 5/2s com X= 1, 5,5/2,5s com X=¢,
em funcdo dos electroimanes 6/3s com X=3, 6,5/5s com X=M.
utilizados. 0: electroiman sem impulso
43: electroiman de queda
1 | Encoder / Finais de curso o | 0.M a0 00: ndo instalados; 0 !: com encoder simples;
mno. H H .
A ligacdo depende do tipo de Ge: com finais de curso;
accionador seleccionado (T30 ¢, 83: com encoder dUF?'O'_ o )
£302 ou £303); ver o esquema 04: com en'_coder e finais de curso (nao disponivel
eléctrico correspondente com o £30 | seleccionado);
8 |Placa de radio i | c 0e 0 I: cartdao RSD (nao descodificador);
02: cartdo descodificador de dois canais
9 | Banda de seguranca g e 0! 0 I mecanica; 0¢: resistiva 8k2
A | Paragem suave 0 | 0.3 ot 00: sem paragem suave;
0 I paragem suave na abertura e fecho;
U¢2: paragem suave na abertura;
03: paragem suave no fecho
P ! | Gravacao radio abertura total Grava c6digo e canal abertura total
¢ | Gravacdo radio abertura Grava c6digo e canal abertura pedonal
pedonal
3 | Gravacao do trajecto da porta o n Grava as manobras segundo a configuracao CR
F ! |Ordem de funcionamento| O | 0..M ot 00: ST1 e ST2 sem efeito, as ordens de
através dos botdes ST1 e ST2. funcionamento sao realizadas através de radio
Com F 131 é possivel manter a (canal 1: abertura-fecho total, canal 2:
porta aberta (total ou pedonal), . abertura-fecho pedonal)
mantendo premidos ST1 ou ST2, 0 I ST1 abertura-fecho total, ST2 abertura-fecho
respectivamente. Isto permite pedonal
utilizar o programador horario 02: ST1 abertura total, ST2 fecho total
combinado com F¢c e/ou F4 # 03: homem presente (o visor indica HP.);
00, 04: homem presente no fecho
¢ | Modo de funcionamento semi- | 8..5.| 8..9 0o 08: modo semi-automatico
automatico ou automatico e 0 ! modo automético e tempo de espera 1
tempo de espera (em segundos) segundo;
no modo automatico .
53: modo automatico e tempo de espera 59 seg;
t.0: 1 min. O0seg,;
..., maximo 4 minutos
3 | Abertura pedonal (%) 0.8 0.9 4o 00: n3o realiza a abertura pedonal,
i0: 10% da abertura total, etc
4 | Modo de fecho pedonal 0.5/ 0.9 0o 80 modo semi-automatico
0 - modo automaético e tempo de espera 1 segundo;
59: modo automatico e tempo de espera 59 seq.;
.0: 1 min. 0seg,;
..., maximo 4 minutos
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Tabela completa de programacao (e Il)

A Opcao pré- =
D1 | D2 | Parametro D3 | D4 | jaterminada | OPSOes ou valores
A | 0 | Ldmpada de sinalizacdo d e ol 0 I: saida com tensao, sem pré-aviso
02: safda com tensao, com pré-aviso
! | Tempo da luz de garagem 0.6.18.9 03 03 = 3seg,;
59 = 59seg.;
2.5= 2 min. 50 seg;
....; Maximo 4 minutos
¢ | Velocidade da porta d 1.9 as g I minimo,..., 89: maximo
3 | Velocidade na paragem suave ] 1.9 0s g & miimo,..., 89: maximo
5 | Retrocesso apos o fecho (evita| O | 8.5 oo 00: sem retrocesso;
que o accionador bata no
batente) US: retrocesso maximo
6 |Binario/forca méxima de|2..9 2..9 5§ 2c: nivel 2 na abertura e nivel 2 no fecho;
encravamento (nivel de 34: nivel 3 na abertura e nivel 4 no fecho;
aumento em relacao a nominal)
O digito D3 permite ajustar o 65: nivel 6 na abertura e nivel 5 no fecho;
nivel durante a abertura;
O digito D4 permite ajustar o 93: nivel 9 na abertura e fecho
nivel durante o fecho
1 | Passagem pela fotocélula (de| 0 | 0...2 0e 00: ndo afecta o tempo de espera
abertura ou de fecho) durante o 0 & fecho imediato ao libertar as fotocélulas
tempo de espera (apenas no T
modo automatico) d2: reinicia o tempo de espera
8 |Efeito dos botdes ST1-ST2| O | 0.2 oc 00: ndo tém efeito durante a espera
durante o tempo de espera 0 I produzem o fecho apos 3 segundos
(apenas no modo automatico) 0¢: reiniciam o tempo de espera
9 | Modo de abertura 0 1.3 oe 0 I abertura comunitaria
0¢2: paragem alternativa semi-automatica
03: paragem alternativa automatica (se estiver
seleccionado F208, AS03 passa a ser A90¢2)
A | Desfasamento entre folhas na | 0..9| 8..9 cc 00: sem desfasamento na abertura ou no fecho
abertura e fecho (aplicar apenas nas portas sem sobreposicdo);
i I desfasamento minimo na abertura (1
segundo) e fecho (1 segundo)
23: desfasamento de 2 segundos na abertura e
de 3 segundos no fecho
99: desfasamento maximo na abertura (9
segundos) e fecho (9 segundos)
b | Utilizacdo do conector de placa| 8 | 8...3 oo 00: utilizacao para seméaforo standard;
EPS1
Para os parametros AbO2 e AbO3 02: contacto NC com porta aberta (L1-COM),
utilize a placa EPS1, pondo em __ com porta fechada (L2-COM) o
derivacdo os bornes de entrada 03: impulso Abrir 1 segundo (L1-COM) ao iniciar
de rede, em vez de liga-los a a abertura) e Fechar 1 segundo (L2-COM) ao
rede (ver esquema “Ligacao de iniciar o fecho. Permite activar outro quadro.
EPS1 para Ab8e ou ALT3").

1 | 0 | Chave blogueio de programacao | O g, 0000 A opcao pré-determinada ¢ 8000 (sem chave). Se
Se utilizar uma chave, assegure- mudar algum ndmero, é considerado uma chave.
se de que nao se esquece d{i Seleccione a chave desejada (comegando por D1)
mesma para futuros acessos a através de UP e DOWN. Pressione ESC para
programacao cancelar ou ENTER para confirmar e passar para o

D2, e assim sucessivamente.

! | Manobras totais realizadas X X Indica as centenas de ciclos realizados (por
exemplo, 68 indica 6800 ciclos realizados)

2 | Manobras parciais realizadas X X Indica as centenas de ciclos realizados. E possivel
reinicid-lo premindo simultaneamente ST1, ST2 e
ENTER.

£ | 0 | Comunicacéo ftp 8 n Comunicacgao imediata com o servidor
! | Intensidade do sinal GSM X X Indica a intensidade do sinal
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VIVO-D203(M) (2 ERREKA

Kurzfihrer Installation und Programmierung Deutsch

Dieser KurzfUhrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese enthalt
Sicherheitshinweise und andere Erlauterungen, die beachtet werden mussen. Die Montageanleitung kann auf

LN der Erreka-Website unter ,,Downloads” heruntergeladen werden:
http://www.erreka-automation.com
Elemente der kompletten Anlage
ANMERKUNG: Diese Steuerung y

kann fur Antriebe der folgenden
Tortypen verwendet werden:
Drehfligeltore (€30 1),
Schiebetore (£302),

Kipptore (C303). RG-58/U

max 5m

NG

Stromkabel

A: Hauptstromversorgung
B/F: Blinklampe mit Antenne
C: Lichtschranke (Rx / Tx)

D: SchlUsseltaster

[B]2 X 0,5 mm?2

E: Antrieb
2X0,§>5rnm2
max. m
WICHTIGER HINWEIS: Es missen unbedingt der (f )
SchlieBanschlag [f8 und die Offnungsanschlage ;{;fgommm 3x1@;\
installiert werden. max. 30m

E255A

Netz- und Peripheriegerateanschluss (fur alle Modelle)

- - + BAT (24Vdc)

EPS1: Karte fir Ampeln (mit HEANT §j§ E' F:z ﬂ‘_‘

dem Parameter AbD30). Weitere R.E.— . DL15 O ]

Optionen auf Seite 40 lw ” @ 5
:

Ad3allve

(Parameter ALO2 y ALOI). ot oo =
EPS1 %]E & N
E M
= F3 BATTERY CHG
. DL16
g i; / aNDi(B==9) CN22 000000 AN
gmg 8 Erm .8 £24vde \
SEm= @
AUX = i? H
(24vdc, 2A) + \_ "o 4 F1 U LB/ LR
ST1: offnen ET +>/— ——19909 &I!&I! |_| |_|
ST2: schliefen - @ B PP vorors
ST1 ENCOZ: rﬂ ENCODERZ &JE I(ND'I % @ @ M
sT2 (e seka i —— 1 VIVO-D203:
DL6 LED ST'] P13 PM P15 P16 PI7 P18 P19 P20 PIW P2 F|3 D D D 230V,

. oooo|joooon o«
DL8: LED ST2 | [ [ U‘U‘U | m IDEST. 125V
DL13: LED Funkbetrieb 5. fg s sron ’—=‘ max. 60W VIVO-D203M:
DL14: LED Batterie oapiogoonbainal ooo et T (resistiv)
DL15: LED 12VDC Fl g [ " AL .o B vll e

. AT s AN
DL16: LED Stromnetz _ﬂ =T oo
GND o L ¢230V,50Hz
_@L VIVO-D203M:
S. EXT STop EC 125V, 60Hz
(12Vdc) @‘
AP_[/ | _S2 | VIVO-D203:
GND 230Vac, max 2.300W o
L e VIVO-D203M: (resistiv)
_@ FT2 SCA @avao) LG 125Vac, max 1.250W
S.INT P2552
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ST1:
ST2:

DL1:
DL2:
DL3:
DLA4:

Anschluss von Antrieben fiir Drehfliigeltore
mit Einfach- oder Doppelfliigel (Parameter {30 1)

Lottt ed = - I
Ol A
offnen ST2 5 7 7
schlieBen STH o B°='L-| an m 0 J J
\ P24 PZE
ENCODEH1 o ENCODERZ o &Jﬁ [(@]Mognz @ E
$2 %E 72 12 %E 28 ';1)+ i G4 G5 G
LED SGN1 (Encoder/FCA) A P13 Pid 13 Pt P17 PiB P19 P20 |21 P2 P23 oo
LED SGN2 (Encoder/FCC) A OO ERLO100 [G
LED SGN1 (Encoder/FCA) A \U\_ = || |
\ I0TOR1
LED SGN2 (Encoder/FCC)AZ ATAMRIRA R R ARl | ) 000 ool loal oo
Pt P2 P3||P4 P5 P6||P7 P8 %»PQ P10 | P11 P12 d1d2 a3 G7 G§ G9 G10 = N L 1
|5'{l_|£¢ 5:L|i¢ é&' ? g g ™ 2L | e éf‘ v ° POWER - 250V =|
m N VIVO-D203M:J J:_
A1 A2 A1 125V, 60Hz =
VIVO-D203: @—

P13

o
=

P14

AE
M
ENCODER 1

P13|P14 (P15 |P16}

oz |8
MR
ENCODER 2

P15|P16

A1l

P13|P14 [P15|P1

ol
A

ENCODER 1

8
8

P14

P13 P14

+|2

3 P15

.
2|3 2%
ENCODER 1

ENCODER 2

A2

P13|P14 (P15 |P16}

|8,
ST

ENCODER 2

Encoderanschluss

einfach (L0 !
V+: braunes Kabel
GND: Schirm

SGN1: grines Kabel
SGN2: nicht anschlieBen

Endschalteranschluss
(C152)

V+:
GND:
SGNT1:
SGN2:

nicht anschlieBen

Offnen (FCA)
SchlieBen (FCCQ)

230V, 50Hz

A1:  Antrieb 1
A2: Antrieb 2
G1/G4: rotes Kabel
G2/G5: blaues Kabel P25522

Encoderanschluss
doppelt (£103)

V+: braunes Kabel

gemeinsamer Anschluss (COM) GND: Schirm

SGN1: grines Kabel
SGN2: gelbes Kabel

1" Die Option £104 steht nicht fur Antriebe von Drehfligeltoren zur
Verfugung. Wird {04 gewahlt, funktioniert dieser wie £10 1.
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Anschluss von Antrieben fiir Schiebe- und Kipptore

(Parameter {302 und C303)

Lottt ed = = I
00 [/ A
ST1: offnen ST2 o 9 F1
. H pL1 loooo
ST2: schlieBen ST1\ . né;,é.‘u 0 J J
mama R—a 4 MOTOR2
ENCODERT _  ENGODER2 _ i [(@] % @ E
+ 2858, 4 20,8 |FT
DL1: LED SGNT (Encoder) A1 s b b, i o o [ 2 100
DL2: LED SGN2 (Encoder) A1 QOO0 |-_||q'_mn| ooo ||
DL3: LED SGN1 (FCA) Al e | el Ry
DL4: LED SGN2 (FCC) AT — D\ | | e
( ) IH_F|IIIIIIIIIIIII_|I—I||:||:|||:||:|| nl-“:l |:||:|| |:||:|| mm nl I'_l‘l
P1 P2 P3|[P4 P5 P6 :'7 ] EEP9 P12 P11l PE 1 d>cs G7 G‘g G9 G10 EIn L L
|% [BEAINEEAL lgl® 3 1 @ 2 s i s £ POWER 230V =|
A1 0 Coe A1 VIVO-D203M:J J__
125V, 60Hz =
@ @ VIVO-D203: @1 | T
FCC 230V, 50Hz
E1 E2 E1 E2 P25573
P13 (P14 PJS I(’VWG P13(P14 PJS 2‘16 P13|P14 Fl15 I{’JG P14 P_15 [’J
SNHEEIE NHEE SNEEIE SHEEE
ENCODER 1 ENCODER 2 ENCODER 1 ENCODER 2 G1 FOteS Kabel
103 £I04 G2: blaues Kabel
A1l S A1l - A1l
FCC
E1 oo E2 E1 E2 A1: Antrieb 1
P13[P14|Pis Pre P13[P14 [P |Pre P13fpi¢ P15 |Pis 13[4 [Pis P E1: Klemmen “ENCODER 1"
oo B R 2181l |318] E2:  Klemmen “ENCODER 2"
Encoderanschluss  Endschalteranschluss Encoderanschluss Anschluss Encoder einfach und
einfach (0 1) (C02) doppelt (C03) Endschalter (C04)
Anschluss E1: Anschluss E2: Anschluss E1: Anschluss E1: Anschluss E2:
V+: braunes Kabel V+: nicht V+: braunes Kabel V+: braunes V+: nicht
anschlieBen Kabel anschlieBen
GND: Schirm GND: gemeinsamer  GND: Schirm GND: Schirm GND: gemeinsamer
Anschluss Anschluss
(COM) (COM)

SGN1: grU’nes oder SGN1: Offnen (FCA) SGN1: gr[’mes oder SGN1: grUnes oder SGN1: Offnen (FCA)

laues Kabel laues Kabel

SGN2: nicht SGN2: SchlieBen (FCC) SGN2: gelbes Kabel ~ SGN2: nicht
anschlieBen anschlieBen

laues Kabel

SGN2: SchlieBen (FCC)

1" Bei Schiebetoren (£30¢2) und Kipptoren (C303) kann nur ein einziger Motor (M1) verwendet

werden, der an die Klemmen “MOTOR 1" angeschlossen werden muss.

Es wird ein einfacher (C 10 !, C04) oder doppelter (C C3) Encoder verwendet, der immer an die

Klemmen “ENCODER 1” angeschlossen werden muss.
(]

Es werden die Endschalter (C 02 bzw. C104) verwendet. Anschluss immer an die Klemmen

“ENCODER 2”.
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Anschluss von EPS1 mit den Parametern Ab02 und Ab{3

i° Soll die Karte EPS1 mit den Parametern Ab0¢2 bzw. Ab33 verwendet werden (siehe Tabelle auf Seite 40),
fihren Sie die Anschlisse wie in der folgenden Abbildung gezeigt durch.

DL2 DL1
DL1: Rote LED, Kontakt L1-COM
a RL1 o0 DL2: Griine LED, Kontakt L2-COM
— COM F1

L1 RL2
L2

]

P255Z5
Displayanzeigen

i Wird 15 Minuten lang keine Taste gedriickt, zeigt das
Display einen waagerechten Strich in D4. Es geht an,
wenn eine der Tasten ESC, ENTER, UP, DOWN gedrickt

wird.

D1 und D2 (Torstatus):

CL (kontinuierlich)

Tor geschlossen

D1 D2 D3 D4

~=
b5
.Q.'.Q
=8, UP x5
08 pom £LO]
o=l powN Eik—g
T8 o 052
g5

lopu e} M141C

CL (blinkend) Tor schlieBt sich

EF' (kc?ntinuierlich) Tor geéffne.t D3 und D4 (Fehlermeldungen):

g? EE::EEEES; ;(C);'Zgg[it Ssls:lieBt ich LY Sicherheitsvorrichtung Offnen aktiviert

PO (kontinuierlich)  Schlupftar gedfinet LS  Sicherheitsvorrichtung SchlieBen aktiviert

PO (blinkend) Schlupftirr 5ffnet sich L9 Mechanische oder resistive Kontaktleiste aktiviert
XX (zahlt zurtick) Tor in Pausenposition £ Stérung Encoder Motor 1

CLOP Antrieb freigegeben £c Storung Encoder Motor 2

PR (kontinuierlich)  Pause (Vorgang nicht beendet) F 1 Kraftgrenze Motor 1 tberschritten

rS (kontinuierlich)y  Tor  macht  Reset  (sucht F&  Kraftgrenze Motor 2 tberschritten

SchlieBposition)

HP. (kontinuierlich)  Totmannbetrieb
1" Bei Drehfllgeltoren ist mit {4 die innere und mit {S die auBere
Lichtschranke gemeint (anstatt Offnen und SchlieBBen).
Wahl der Torart (C3)
\ \ \
i [l Cuii| 0 o
L L LALnCnD RN
o = =5 fomta =
c] [T
=8 UP5F =3 upﬁﬁ_\ 8o UP sp—o oUF’%
ﬂ Down & ﬁ DowWN & & 2o % & 20 %Eﬁ‘_ﬁ@
oo P141A oo P141B o0 N141C o g of N141D
\e| /__ . . . \
= -I\L‘ [ Wahlen Sie Torart: il B =
| I\I C38 & Drehflugeltor TRy ] e
= £ 302: Schieb =5 3
(=1 chiebetor 5 5
]
E@ £383: Kipptor
UUP5 UP oo—Q =8, UP «B-—8
(o3 o EE] 5‘1
i
o v N141E N141G oo P141H




Wahl der Anzahl der Antriebe (C8); nur bei Drehfliigeltoren (€30 1)

_
==

c

@

.. P

olle

__.l

\—|—/
ll- —P-:' 1
— ‘ —
A

©

&
=R ., UP

< [¢) ] cp

&

ﬂ DOWN E«
. ' QL0
. s
. &

s
e (9] ]
Q ._f 8
|.u DOWN & Q
B
P241A

P241E

)

P241F

=y
=
|
-

—
—=L
|
=\
—
—

.

s opme 3]

63
i
ESC

P8
= T
ENTER

D)
C‘©'D

q
a

[ C
@
P241C

P241G

1
2
=

—
-—
=
_—
—

| |

]

D

b
q

Cc
d

]
ESC
=
=]
=
=
ENTER
]

qg
a
‘1‘?[)’
)
Qe
-

o)

P241D

e o)

0]

de

3
]
J
ESC
=]
=]
=
=
ENTER

(¢ spuge 0]
o}
q

90

P241H

Uberpriifung und Anderung der Drehrichtung des Antriebs A1-A2 (C | - {2)

15 Dieser Vorgang ist nur erforderlich, wenn der Antrieb A1-A2 beim Reset (-5) den Torfligel schlieBt, anstatt ihn zu &ffnen.
s Priifen Sie in Schritt [l die Drehrichtung anhand von ST1 (6ffnen) und ST2 (schlieBen). Mit C

Antrieb 2 aktiviert.

t wird Antrieb 1 und mit £2

\ \ \ e
i i e DR ©
L L L Iy srzE@Q
- 5 (== / 5 ~
@@ T
o o R, UP o a8  UP 5 =R, UP g @)
§ pow mf_a % DowN %fﬁ_\a 5 DowN % § DowN = --
I i o O, ~
oo P141A o0 P141B opue R141C v R241D
[=/my \ |/, \
i~ :\w/u |/| 6 i~ Rl B i
Lijn \I el L ic L
Ll =l=\= g =g ~—=
iy B
AR UP = UP5 3-8 . UF 3-8
e 1 BT PE
.
oL RI41E R141F RI41G opne P141H
Speichern des Funkcodes fiir die Gesamt6ffnung P | (nur mit Empfanger RSD, {80 1)
1 Wird ein anderer Empfanger als der RSD verwendet, in dessen Anleitung nachlesen.
1= Bevor mit dem Speichern begonnen wird, die Option £88 | (Empfanger RSD) wéhlen.
\ y)
= Iy Co i)
L [ iRl
[eNa] / [ewra /’ =l
S
3R, UP o a8 U o 88, UP o
ﬁ povi %fﬁ_\a é DOWN %Fa :j Down %Er;ﬁ
g : g g
S P141A oo S1418 52 S141C oe S141D
A/ \ -
,jm_,] 6] Ob ] 8] Il
oL [y ] /|
=iy \‘\I / ] —
<]
A8, U 5a B8o U 5P8
(5] g £ »«2 E_jw = w' OJZ o 5O

S141E

S141F

S141G

P141H

Speichern des Funkcodes fiir die Teil6ffnung P2 (nur mit Empfanger RSD)

1 Die Vorgehensweise ist analog zur Gesamtéffnung, nur dass der Parameter P2 anstatt von P | verwendet wird.
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Speichern des Verfahrwegs (alle Modelle)

A Bevor der Verfahrweg gespeichert wird, muss der Offnungs- und SchlieBanschlag installiert
werden (siehe Betriebsanleitung des Antriebs).

\ \
Il i yn) %) A
Ll Ly I ‘N A](n]
@ o% 9 QEL;P'I@ @ 05 2 OEU%
ﬁ nowy %Fa & Zomy m. ﬂ Do %Fa & gom %
- P141A QX
5 / = [@ Das Tor fihrt die = _']‘_,v 1= Im Folgenden wird die
I _:'l'_”_l Anndherung durch I~ :U_l N Vorgehensweise bei einem
" = (schlieBt sicht zum l \ Drehfliigeltor gezeigt.
Speichern des — Bei Schiebe- und
'u o & f'a SchlieBpunktes). ﬂ: ' Kipptoren wird ~ ahnlich
Q - vorgegangen.

B Das Offnen von Torfligel ] Soft-Stopp von Torflligel Das Offnen von Torfliigel 1 mit ST1 beenden:

1;1|t ST1 beginnen: 1 mit St;” stalr:;[inI . 1 Dies erfolgt auf jeden .
N, ! ' (nur bei LRI oder Fall automatisch, wenn O | .
2 \ CROD): der  Offnungsanschlag ‘Ef@
J==] N{ ) (bei €700, C70 1, £O0 ST1 \
U256 \El@ v ' bzw. C104) oder FCA ]

B8 Bei Kipptor und Soft- ST/1 '\ (bei Ci0c bzw. C104) vaand
Stopp erneut ST1 =,|: erreicht wird.
driicken, um von langsam utatl
auf schnell zu schalten.

Das Offnen von Soft-Stopp von Torflligel 2 Das Offnen von Torfliigel 2 mit ST1 beenden:
Tor'flug<'e| 2 mit ST1 mit Sﬂ. Il::)sgnlmen - s Dies erfolgt auf jeden \(v
beginnen: (nur bei oder ): Fall automatisch, wenn : @\5/

\ der  Offnungsanschlag /
X (bei £0, 104, £103 s
8%3/ / bzw. [704) oder FCA -
_'%[ sT1 (bei £02 bzw. C704) v2am
uta1k utaiL erreicht wird.
Das  SchlieBen  von Soft-Stopp von Torfliigel 2 Das SchlieBen von Torfltigel 2 mit ST1 beenden:

Torflugel 2 mit ST1

mit ST1 beginnen

1 Dies erfolgt auf jeden

beginnen: (nur bei CAD toder CRO3): Fall automatisch, wenn
Y N der SchlieBanschlag (bei
2 x-S C00, £10 1, C103 bzw. sn
s\.n \/ S\.|.1 £04) oder FCC (bei J="|:
- - €10 bzw.  £04)
U141N U241R erreicht wird.
Das  SchlieBen  von Soft-Stopp von Torfligel Das SchlieBen von Torfligel 1 mit ST1 beenden:
Torflugel 1 mit ST1 1 mit ST1 beginnen - -
be mnen (nur bei CRAD ! oder * Dies erfolgt auf jeden £
9 \nu Fall automatisch, wenn R .
I CRO3): der SchlieBanschlag (bei v
~@§ % £100, £101, C103 bzw. ST 4 [
! ! £104) oder FCC (bei
ST1 L ——
='U[ / - €302  bzw. £33 vasry

Bei Kipptor und Soft-
Stopp erneut STI1
drticken, um von langsam
auf schnell zu schalten.

ST1 J\/=

u241U

o i il
1=y Iﬁ_l 1 .
fe]
[a N a)] UP (@ :

? jm DOWN
.

u2550

]
ESC
I=
s
=
=
ENTER
0]

qg
e
(¢ puye 8}
SIS
(9
a

U141P

erreicht wird.

15 Wahrend des Speicherns bleibt das Quetschschutzsystem
in Betrieb.

1= Die Teil6ffnung wird mit £3 programmiert. Deshalb muss
der Verfahrweg der Teil6ffnung nicht gespeichert werden.

1= Wird beim Kippen und bei aktivierter Lichtschranke fir das
SchlieBen TS waéhrend des Speicherns ein Hindernis
erkannt, wird dieses als Punkt angesehen, ab dem der
Schatten der Lichtschranke aktiviert werden muss.
Funktioniert nur mit Sammelbetrieb beim
Offnungsvorgang (RS0 1).




Komplette Programmiertabelle (1)

Voreingestellte

Parameter D3 | D4 Option Optionen oder Werte
C | 8 | Anzahl der Antriebe 0 = ot 0 I ein Antrieb,

02: zwei Antriebe (nur bei £30  verflgbar)

Drehrichtung Antrieb 1 (Antrieb | O = ot 0 1. Drehrichtung A, 0¢: Drehrichtung B.

2 wird ebenfalls gedndert) Drehrichtung durch Dricken von ST1 (6ffnen) und
ST2 (schlieBen) prufen

Drehrichtung Antrieb 2 (Antrieb | § = 01 0 I Drehrichtung A, 0¢: Drehrichtung B.

1 wird ebenfalls gedndert) Drehrichtung durch Dricken von ST1 (6ffnen) und
ST2 (schlieBen) prufen

Torart o | t1..3 01 0 I Drehfltgeltor, 32: Schiebetor, 03: Kipptor

Sicherheitsvorrichtung beim | 8,1 | G, 00 00: nicht installiert,

Offnen (Lichtschranke) I0: ohne Testfunktion, ! mit Testfunktion

Sicherheitsvorrichtung beim | 8..2| 0,1 a0 00: nicht installiert,

SchlieBen (Lichtschranke) i0: ohne Testfunktion,

Lichtschranke flr das SchlieBen mit i I mit Testfunktion,

£520 bzw. £S2 {; verhindert 20: ohne Testfunktion,

ebenso den Beginn der Tor6ffnung 2 I mit Testfunktion

Elektroschloss / Elektromagnet | 8.4 | 8.4 0o 00: nicht installiert

- _ . IX: Elektroschloss ohne Rickfahrimpuls.

{630 und '-5"”3 dienen fur die Programmierbare Elektroschlosszeit: 3

Verwaltung eines externen Relais Sekunden bei X=0 (voreingestellt), 3,5s bei

24VDC, das an die Klemmen P11- =1, 4s bei X=2, 4,5s bei X=3, 5s bei X=\4.

P12 angeschlossen ist. Die 2X: Elektroschloss mit Ruckfahrimpuls.

Programmierbare Zeit (Elektroschloss /
Rackfahrt Motor): 4,5/1,5 Sekunden bei X=0
(voreingestellt), 5/2s bei X=1, 5,5/2,5s bei X=¢,
6/3s bei X=3, 6,5/5s bei X=M.

: Elektromagnet ohne Impuls

Stromversorgung der
Elektromagnete muss extern sein
(Uber besagtes Relais) und
entsprechend der verwendeten 30
Elektromagnete dimensioniert sein.

o
40: Fall-Elektromagnet
1 | Encoder / Endschalter 0 | 0.M tHH 00: nicht installiert; O !: mit einfachem Encoder;
mnJ. H .
Der Anschluss hangt von der Art Oc: mit Endschaltern;
des gewahlten Antriebs (£30 ¢, 03: mit doppeltem Encoder; _
£302 oder £383) ab; siehe 04: mit Encoder und Endschaltern (nicht verfugbar,
entsprechenden Schaltplan wenn £38 | gewahlt ist);
Funkkarte ] | c ac 0 I Karte RSD (keine Decodierung);
0c: Decodierkarte mit zwei Kanélen
Sicherheitsleiste a = o1 0 I mechanisch; 3¢: resistiv 8k2
Soft-Stopp g | 8.3 0! 00: ohne Soft-Stopp;
0 I Soft-Stopp beim Offnen und SchlieBen;
0¢: Soft-Stopp beim Offnen;
03: Soft-Stopp beim SchlieBen
! | Speichern Funkcode Gesamtaffnung o n Speichert Code und Kanal Gesamtéffnung
2 | Speichern Funkcode Teil6ffnung | o Speichert Code und Kanal Teil6ffnung
3 | Speichern Verfahrweg des Tors o Speichert die Vorgange je nach Konfiguration CR
F ! | Betriebsbefehl per Taster ST1| O | 0. 0! 00: ST1 und ST2 ohne Wirkung, die Betriebsbefehle
und ST2 erfo_lgBen per Funk (Kanq!cft Gesam’_tbéfnung-
Bei F 10!k das Tor durch SchlieBung, Kanal 2: Teiloffnung-SchlieBung)
G%ldrugkthaé?{]enn V%Sn 501!1 gzr\(,:\, oSt Gesamtoffnung-SchlieBung, ST2
ST2 offen gehalten werden Teil6ffnung-SchlieBung ,
(Gesamt- oder Teiloffnung). 0c: ST1 Gesamtoffnung, ST2 GesamtschlieBung
Dadurch kann die Zeitschaltuhr 03: Totmannbetrieb (auf dem Display erscheint
in Verbindung mit 2 bzw. HP.);
F4 # B0 verwendet werden. 04 Totmannbetrieb beim SchlieBen
Halbautomatik- oder | 0.5,/ 8.9 0o 00: Halbautomatik
Automatik-Betrieb und 0 I Automatik und Pausenzeit 1 Sekunde;
Pausenzeit (in Sekunden) im cq At ik und P 59 Sek
; : : Automatik und Pausenzei ek.;
Automatikbetrieb 10 1 Min. 0 Sek.
..., maximal 4 Minuten
Teiloffnung (%) 0.8/ 8.9 40 00: es erfolgt keine Teil6ffnung,
i0: 10% der Gesamtoffnung usw.
TeilschlieBungsbetrieb 0.5/ 0.9 0o 00: Halbautomatik
0 I Automatik und Pausenzeit 1 Sekundebzw.;
: Aﬁtomatik und Pausenzeit 59 Sek.;

- N
wo

1.0: 1 Min. 0 Sek.;
..., maximal 4 Minuten




Komplette Programmiertabelle (und II)

Voreingestellte

D1 | D2 | Parameter D3 | D4 Option Optionen oder Werte
A | O |Blinklampe a | c ot 0 !:Ausgang unter Spannung, ohne
Vorankindigung
802:Ausgang unter Spannung, mit
VorankUndigung
! | Einschaltdauer Garagenlicht 0.5.]0.9 03 03 = 3seqg,;
58 = 59 Sek.;
2.5 = 2 Min. 50 Sek;
..., maximal 4 Minuten
2 | Geschwindigkeit der Tur o 1.9 0s 0 ! mindestens,..., 89: hochstens
3 | Soft Stop-Geschwindigkeit 0 1.9 oS 0 I mindestens,..., 89: hochstens
S |Zuruckfahren nach dem| 0§ |B8..5 oo 00: ohne Zurlckfahren;
SchlieBen (verhindert, dass der
Antrieb am Anschlag blockiert) 0S: maximales Zurlckfahren
6 |Max. Klemmmoment/-kraft|2..9| 2...9 5% 2¢2: Niveau 2 beim Offnen und Niveau 2 beim
(Steigerungsniveau bzgl. SchlieBen; )
Nennwert) 34: Niveau 3 beim Offnen und Niveau 4 beim
Die Stelle D3 ermdglicht das SchlieBen;
Regulieren des Niveaus wahrend )
des Offnens 65: Niveau 6 beim Offnen und Niveau 5 beim
Die Stelle D4 ermdglicht das SchlieBen;
Regulieren des Niveaus wahrend o _
des SchlieBens 93: Niveau 9 beim Offnen und SchlieBen
1 | Passieren der Lichtschranke| 0 | 0.2 ae 00: kein Einfluss auf die Pausenzeit
(fuir Offnen und SchlieBen) 0 1: sofortiges SchlieBen, sobald die Lichtschranke
wdhrend der Pausenzeit (nur im passiert ist
Automatikbetrieb) 02: Neustart der Pausenzeit
8 | Wirkung der Taster ST1-ST2| 0 | 0..2 ae 00: keine Auswirkung wahrend der Pausenzeit
wahrend der Pausenzeit (nur im 0 I fuhrt nach 3 Sekunden zum SchlieBen
Automatikbetrieb) 0¢2: Neustart der Pausenzeit
§ | Offnungsmodus 0 b3 oe 0 I: Sammelbetrieb beim Offnen
02: halbautomatischer Alternativstopp
03: automatischer Alternativsto%o (wenn F200
gewadhlt ist, A803 wird zu R90¢2)
R |Verzogerung zwischen den|8..9| 0..9 ce 80: sin desfase en apertura ni en cierre, (aplicar
Torflugeln beim Offnen und s6lo en puertas sin solape); )
SchlieBen i I Mindestverzogerung  beim  Offnen (1
Sekunde) und SchlieBen (1 Sekunde)
23: Verzdogerung von 2 Sekunden beim Offnen
und von 3 Sekunden beim SchlieBen
99: Maximale Verzégerung beim Offnen (9
Sekunden) und SchlieBen (9 Sekunden)
b |Verwendung des Karten-| 0§ | 8..3 ao 00: Verwendung fur Standardampel;
Steckplatzes EPS1
Fir die Parameter Rb32 und 02: NC-Kontakt bei geéffnetem (L1-COM) und
AbD3 verwenden Sie die Karte geschlossenem (L2-COM) Tor _
EPS1 unter Uberbrickung der 83: Impuls Offnen 1 Sekunde (L1-COM) bei
Stromeingangsklemmen, anstatt Beginn des Offnungsvorgangs und SchlieBen
diese an das Stromnetz 1 Sekunde (L2-COM) bei Beginn des
anzuschlieBen (siehe Schema Sch_lierorgangs. Erlaubt das Aktivieren einer
“Anschluss von EPS1 fur Able weiteren Steuerung.
bzw. AbO3").

N | O | Sperrcode Programmierung a o, oooo Die voreingestellte Option ist 8000 (ohne Code).
Bei Verwendung eines Codes Wird mindestens eine Ziffer geandert, wird die
sollten Sie sicherstellen, dass sie entstandene Ziffernfolge Code angesehen.
sich an diesen fur zukinftige Wahlen Sie den gewlnschten Code (angefangen
Zugriffe  auf  die bei D1) anhand von UP und DOWN. Drlcken Sie
Programmierung erinnern ESC, um abzubrechen oder ENTER, um zu
kénnen. bestatigen und zu D2 zu gehen usw.

! |Insgesamt durchgefuhrte| X X Zeigt die durchgefihrten Zyklen in Hunderten an
Vorgange (z. B.: 68 zeigt 6.800 durchgefiihrte Zyklen an)
2 |Teilweise durchgefthrte| X X Gibt die durchgeflihrten Zyklen in Hundertern an.
Vorgange Das Zurlcksetzen erfolgt durch gleichzeitiges
Dricken von ST1, ST2 und ENTER.
£ | O | FTP Kommunikation ] n Sofortige Kommunikation mit dem Server
! | Intensitat des GSM-Signals X X Zeigt die Signalintensitat an
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